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Joachim Uhing GmbH & Co. KG

Joachim Uhing GmbH & Co. KG -
the originator of the Rolling Ring
Principle - successful for over 60
years.

This information gives a short
overview about our products,
their technical functions and the
main advantages.

Further information and technical
details are available in the internet
or in the product catalogues.

Joachim Uhing GmbH & Co KG,
I’inventeur du principe du va-et-
vient, excelle dans le domaine de
la technique d’entrainement
depuis plus de soixante ans.

Ce catalogue vous donne un bref
apercu de nos produits, de leurs
fonctions et de leurs principaux
avantages.

Pour plus d’informations et de
détails techniques, n’hésitez pas a
consulter notre site Internet ou
nos différents catalogues.

Joachim Uhing GmbH & Co. KG -
inventore del principio dell’anello
rotante — opera con successo da
oltre 60 anni nel settore della tecni-
ca di azionamento.

Il presente catalogo vi fornisce una
breve panoramica dei nostri pro-
dotti, delle loro funzioni tecniche e
dei principali vantaggi di cui pote-
te usufruire.

Per ulteriori informazioni e dettag-
li tecnici collegatevi in Internet o
consultate i nostri cataloghi specifi-
ci.
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Joachim Uhing GmbH & Co. KG -
inventor del principio del anillo
rodante - estd presente con éxito
desde hace sesenta afios en el sec-
tor de la técnica de transmisiones
por rodamientos.

Este catdlogo le proporciona un
breve resumen de nuestros pro-
ductos, sus funciones técnicas y
sus ventajas principales.

Las informaciones detalladas y los
detalles técnicos los encontrara en
Internet o en los catdlogos de pro-
ductos individuales.
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Principle

Principe

Principio

Type RGK

Principle

Rolling Ring Drives are friction drives
which convert the constant rotation
of a plain round shaft into reciproc
ating motion.

They operate like nuts on a threaded
bar, however the pitch both left-
hand and right-hand is capable of
fine adjustment or can be set at zero.

This effect is achieved by using ball
bearing-based rolling rings pivoted
on the shaft, their specially
crowned running surfaces being
pressed against the shaft as it rotates.

The main advantages of the
Uhing® Rolling Ring Principle:

- Automatic reciprocating
motion*

- Variable adjustment of traverse
speed up to 4.2 m[sec. max.,
also different for both direc
tions*

- Variable adjustment of
traverse length

- High dynamics at the reversal
points

- Free-movement lever

- Low operating costs

* at constant speed and
direction of shaft rotation
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Principe

Les boitiers de va-et-vient sont des
mécanismes qui transforment le
mouvement de rotation constant
d’un arbre lisse en un mouvement
de va-et-vient.

IIs fonctionnent comme des écrous
sur des tiges filetées, en ayant
toutefois un pas gauche ou droit
que P'on peut régler avec précision
ou mettre a zéro.

Cet effet est produit par des anneaux
de roulements a billes pivotants sur
paliers dont les surfaces de roulement
spéciales exercent une pression sur
I’arbre en rotation.

Avantages essentiels du principe
de I’'anneau de roulement Uhling®:

- Mouvement de va-et-vient
automatique*

- Vitesses de course variables de
0 a max. 4,2 m/S, différentes
pour les deux sens de course*

- Longueur de course et position
de course variables

- Dynamique élevée dans les
points d’inversion

- Levier de déblocage

- Faibles coits de fonctionnement

* avec vitesse et directionde rotation
constante de I’arbre

Principio

Le trasmissioni ad anelli rotanti sono
trasmissioni con accoppiamento
dinamico, in grado di convertire il
moto rotatorio costante di un albero
liscio in un moto alternativo. Hanno
lo stesso effetto dei dadi su barra
filettata, sono comunque dotati di
un passo a regolazione fine, che puo
essere destrorso o sinistrorso e puo
anche venir impostato su zero.
Questo effetto viene raggiunto con
I'impiego di anelli rotanti disposti
sull’albero in modo orientabile e
premuti sull’albero rotante, con
pressione esercitata attraverso la
loro superficie di corsa di fattura
speciale.

Questi sono i vantaggi essenziali
del principio degli anelli rotanti
Uhing®:

- Moto alternativo automatico*®

- Velocita variabili di corsa
rettilinea, regolabili su valori da
0 fino ad un massimo di
4,2 m/s, differenti nei due sensi
di corsa*

- Possibilita di regolazione su
lunghezze e posizioni di corsa
variabili

- Dinamica elevata nei punti di
inversione

- Possibilita di distacco dall’albero

- Bassi costi d’esercizio

con albero in moto rotatorio

costante



Principio

Principio

MpuHuun paboThbl

ARG3-30-2 MCRF

Pitch selection scale - Cadran -
Scala - Escala - Escala de selec¢do de
passo - LLikana yctaHoBKM Luara

Mounting surface - Surface de montage -
Superficie di montaggio - Superficie de
Montaje - Superficie de montagem -
MoHTaxxHaA NoBEepPXHOCTb

Guide bar - Barre de guidage - Guida -
Carril guia - Barra guia - Hanpasnstowan

Free-movement lever - Levier de
déblocage - Commutatore di corsa libera -
Desconectador - Alavanca de desacopla-
mento - Pblyar pacyennexnusa Bana

Reversal mechanism - Inversion - Inversione -
Cambio - Mecanismo inversor -
MNepekntoyawmmn MexaHm3m

Adjustable end stops - Leviers d’arrét
réglable - Finecorsa regolabili - Topes
finales regulables - Limitadores ajustaveis -
Perynmpyemble KoHLeBble ynopsbl

Principio

Los engranajes de anillo rodantes
son engranajes de union de arrastre
por fuerza en los cuales el movimiento
de giro constante de un eje liso se
transforma en un movimiento de
vaivén. Acttian como las tuercas de
los husillos helicoidales, sin embargo
disponen de un paso de rosca preciso
modificable que puede ser aizquierda
0 a derecha y también ser de paso
cero.

Este efecto se consigue por medio
de los anillos rodantes basculantes
soportados sobre rodamientos que
con su superficie de rodadura de
forma especial se presionan contra
el eje en rotacion.

Las ventajas principales del princi-

pio del anillo rodante Uhing®:

- Movimientos de vaivén
automaticos™®

- Velocidades regulables variables
de la carrera de 0 a max.
4,2 m/seg. Incluso diferentes
para ambas direcciones de las
carreras™

- Longitud de carreray pos. de
carrera variable y regulable

- Alta dindmica en los puntos de
cambio

- Desconectable del eje

- Costos de servicio bajos

* para movimiento de giro constan-
te del eje

Principio

As transmissoes de anel de rolamento
sdo transmissdes por friccao, que
convertem o movimento rotativo
constantemente gerado por um veio
liso num movimento de vaivém.
Atuam como se fossem porcas sobre
fusos roscados e possuem um passo
que pode ser ajustado no sentido a
esquerda ou a direita ou colocado
em zero.

Este efeito é obtido através de anéis
de rolamento fixados em mancais de
roletes e providos de superficies
especialmente concebidas, que se
apertam contra o eixo durante a sua
rotacao.

As vantagens mais importantes do

principio de anel de rolamento:

- Movimento de vaivém
automatico”®

- Velocidade de elevacao
variavelmente regulavel de 0 a
max. 4,2m/s para cada um dos
dois sentidos*

- Regulagem variavel do compri-
mento e da posicdo de curso

- Elevada dindmica nos pontos
de inversao

- Alavanca de desacoplamento
do eixo

- Baixos custos de operacao

* com uma velocidade e direccao

constantes do eixo

MpuHuun pa6oTbl

MepenatoyHble MexaHW3Mbl C
BpaLlaroLWLMMCA KOMbLIOM
npeacTaBnAlT coboV COeANHEHNA C
CUNOBbIM 3aMblKaHnem anA
npeobpa3oBaHnA NOCTOAHHOIO
BpalLeHnnA rnagkoro Bana B
BO3BpaTHO-MOCTyNaTensHoe
aBmxeHve. OHn paboTaroT
aHanornyHoO ramkam Ha Xo4oBbIX
BMHTaxX, HO, B OTNINYME OT raek,
MMEIoT TOYKO PErynnpyemblii Lar, ¢
NEeBbIM UM NPaBbIM XOA0M, KOTOPbIN
MOXeT ObITb 1 HyneBbIM. [InA aToro
MCMNONb3YOTCA PaCMONOXEHHbIE NO4
yrnoM Bpaliarolmecs Konbua Ha
NOALIMMHMKAX KayeHuA,
NPUXUMaEMbIE K Basly MOBEPXHOCTHIO
KayeHuna ocobown hopmbl.

OcHOBHble npeumyLiecTsa
npuHLMNa BpalLaloLeroca KonbLa
Uhing®:

- ABTOMaTM4ecKoe BO3BPaTHO-
nocTynatenbHoe ABUXeHne*

- PerynupoBaHue ckopocTy xoaa B
AvanasoHe ot 0 go makc. 4,2 m/c,
B T.4. C yCTAHOBKOW pasfin4yHon
CKOPOCTW ANA pasnnyHbIX
HanpaBneHun BpaleHmA™

- PerynupoBaHue anuHbl xoaa

- Boicokaa amHammka B Toykax
nepekno4eHna

- BoamoxxHOCTb pacuenneHua u
CHATUA C Bana

- Huskue akcnnyaTaumoHHble 3aTpaTthbl

* MPU NOCTOAHHOW CKOPOCTU U
HEeU3MeHHOM HarnpasfeHnm
BpalleHua Bana
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KI | RKG | RG

Operational area

Range of application
Winding

Drives

Surface treatment
Measuring and testing
Materials handling

Packaging

Converting

Tyre manufacture
Feeds

Positioning drives
Power amplifiers
(servo functions)
Traverse drives for speeds
up to 4.2 m/sec.

Drives for synchronous
cutting machines
Sequential feed drives

Special machines

Function

Industrial Area

Automation Automatisation Automatizzazione-
Automatizacion - Automacdo - ABTomaTusauma

Domaines d’application

Gamme d’application
Bobinage
Commandes
Traitement de surface
Mesure et tests
Manipulation

Emballage

Formage

Fabrication de pneus

Mécanismes d’avance
Commandes de positionnement
Amplificateurs de puissance
(fonction d’asservissement)
Commandes de course pour vites-
se allant jusqu’a 4,2 m/s
Commandes pour dispositifs de
coupe synchrones

Commandes d’avance séquentiel-
les

Machines spéciales

Campi di applicazine

Possibilita di applicazione
Tecnica di avvolgimento

Tecnica di azionamento
Trattamento di superfici

Tecnica di misura e di esame
Tecnica di manipolazione dei
materiali

Tecnica di imballaggio

Tecnica di deformazione
Produzione di pneumatici
Alimentazione

Comando di posizionamento
Amplificatore di potenza
(servofunzione)

Azionamenti di corsa rettilinea per
velocita finoa 4,2 m/s
Azionamenti per dispositivi di sepa-
razione operanti in sincronia
Alimentatori a cadenza

Produzione di macchine speciali

Coating Feeding Manipulating Measuring | Open/Close Cleaning
Revétement | Alimentation | Manipulation Mesurage Ouverture/fermeture | Nettoyage
Rivestimento | Inserimento | Manipolazione Misurazione | Apertura/Chiusura | Pulitura
Recubrimiento | Empuje Manipulado Medicion Apertura [ cierre Limpieza
Revestir Alimentar Manipular Medir Abrir [ fechar Limpar
HaHeceHue Mopava TpaHcnopTupoBka | iamepeHue | OTKpbiTue/ Ounctka
MOKpbITUA 3aKpbITHe

Automobile - Automobile - Industria automobilistica - Industria
del automavil - Automéveis - ABToMo6MNECTpoOEHNE

Baking machinery - Machines de boulangerie- Macchine per
panifici -+ Maquinaria de panaderia - Maquinas de padaria -
XnebonekapHoe obopyaoBaHve

Wire+Cable industry - Industrie du fil et des cables -
Produzione di fili metallici e cavi - Industria del alambre y cable -
Induistria de arames e cabos - Ka6enbHo-npoBoaHaA npoayKLumaA

Flat glass/mirrors - Verre laminé/miroir - Vetro in lastre/Specchi -
Vidrio plano/espejos - Vidro plano/espelhos - Mnockoe
CTekro/3epkana

Braiding machinery - Machines de tressage - Trecciatrici -
Maquinas trenzadoras - Maquinas de entrancar - [neTesbHble
MaLUUHbI

Foil - Feuilles - Pellicole - Laminas - Peliculas - Mnexkn

Hollow glass ware - Verre creux - Vetro concavo - Vidrio hueco
- Vidro oco - [Monoe ctekno

Varnishing - Vernissage - Impianto di verniciatura - Talleres de
lacado y pintura - Pintura - JlakupoBka

Food industry - Industries agro-alimentaires - Industria alimentare -
Productos de alimentacion - Industria alimenticia - TpogyKTbl NUTaHUA

Paper/cardboard - Papier/carton - Carta/Cartone - Papel
|cartonaje - Papel/papeldo - Bymara/kapToH

Tyres - Pneux - Pneumatici - Neumaticos - Pneus - LLInHbI

Steel - Acier - Acciaio - Acero - Aco - CTanb

Textile - Textile - Tessili - Textil - Téxtil - TekcTunb

Packaging - Emballage - Imballaggio - Embalaje - Embalagens
- YnakoBka

Pharmacy - Pharmacie - Industria farmaceutica - Farmacia -
Indistria farmacéutica - ®apmaueBTuka




Areas de aplicacion

Posibilidades de aplicacion
Técnica de bobinado

Técnica de accionamiento
Técnica de superficies
Técnica de medicién y control
Técnica de manejo

Técnica de embalaje

Técnica de transformacion
Fabricacién de neumaticos
Dispositivos de avance
Accionamiento de posicionamiento
Multiplicadores de fuerza
(servofuncién)

Engranajes elevadores para veloci-
dades de hasta 4,2 m/[seq.
Accionamientos para disp. separa-
dores de marcha sincronizada
Avance ciclico

Construcciéon de maquinaria especi-
al

Campos de aplicacao

Gama de aplicacoes
Técnica de bobinagem
Acionamentos
Tratamento de superficies
Medicdes e testes
Manipulagao de materiais

Embalagens

Deformacao plastica

Fabricacdo de pneus
Dispositivos de alimentacdo
Acionamentos de posicionamento
Amplificadores de poténcia
(servo-funcoes)

Comandos de deslocamento para
velocidades até 4,2 m/s
Acionamentos para maquinas de
cortar sincronizadas
Transmissoes de alimentacao
sequencial

Maquinas especiais

O6nacTtu npumeHeHUA

Bo03MO>XHOCTH NpUMeHeHuA
HamoTka

MNpuBogHaAa TexHUKa
ObpaboTka NoBepxHOCTeN
KOHTPONbHO- N3MepuUTENbHbIE
paboThl

TpaHCcnopTUpOBKa M yNnakoBKa

Ky3HeuHo-npeccosoe
NpPON3BOACTBO

LLInHHaA NpoMbILLINIEHHOCTb
MexaHn3mbl noga4v
MosuumoHnpytoLwme npusoabl
Yeunutenu MOWHOCTU
(cepBonpuBoabl)
MoabemHble NpuBoabl

AnA ckopocTen Ao 4,2 m/c
MpuBoabl anAa
CUHXPOHU3auun

pexyLero obopynosaHua
MexaHu3mbl TaKTOBOW nogayu

CneumansHoe MalnHOCTpOEeHNne

Positioning Cutting/Parting | Spraying
Positionnement| Coupe Aspersion
Posizionamento| Taglio Spruzzatura
Posicionamientg Corte Pulverizado
Posicionar Cortar Pulverizar
Mosuumonnpo- | Peska PacnbineHve
BaHue

Sequencing Linking Packing Spreading Winding
Cadencage Enchainage Emballage Répartition Enroulage
Temporizzazione | Concatenamento| Imballaggio Diffusione Avvolgimento
Ciclos Encadenado embalado Distribucion, reparto| Bobinado
Sequenciar Conectar Embalar Espalhar Enrolar
TakTupoBanne | CuenneHve YnakoBka Pacvupepenexune Hamotka

Mixing
Mixage
Miscelatura
Mezclado
Misturar
CwmelunBaHue

\\.\\
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Features Caractéristiques Caratteristiche
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D *2 Two-way shaft rotation
Reversal mechanism suitable for
either direction of shaft rotation.
Push-rod not supplied.

M Instantaneous reversal
Mechanical spring operated trig-
ger action automatically reverses
the direction of travel.

Minimum length of stroke =
approx.1x shaft diameter.

N*' Pneumatic

The direction of travel is reversed
by the action of a two-way pneu-
matic cylinder (operating pressure
= 6 bar).

C Scale

Pitch setting via knob (KI/RGK) or
the engagement of a lever in a ser-
rated scale (RG). Simultaneous
setting of the same pitch in both
directions of travel.

F Mechanical

After operation of the free-move-
ment lever, the unit can be pushed
freely along the shaft.

Standard with RG3/4-15 to RG3/4-
40 and RGK.
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D2 Sens de rotation alterné
Inversion du sens de rotation de
I’arbre gauche et droit.

Sans poussoir.

M Inversion instantanée
Inversion instantanée et auto-
matique du sens de course grace a

un mécanisme  d’inversion
actionné par ressort.
Course minimale = approx. 1x

diameétre de I’arbre.

N*1 Pneumatique

Inversion du sens de course par
I’actionnement alterné d’un vérin
pneumatique va-et-vient (pression
de service p=6 bars).

Aucune course minimale non
requise.

C Cadran

Réglage du pas par bouton de rég-
lage (série KI[RGK) ou aiguille et
cadran (série RG). Réglage simul-
tané pour les deux sens de course.

F Mécanique

Le boitier de va-et-vient peut étre
déplacé librement apres actionne-
ment du levier de déverrouillage.
En standard pour RG3/4-15 a
RG3/4-30 et RGK

D2 Inversione di rotazione
Inversione del senso di rotazione
destrorso e sinistrorso dell’albero.
Senza azionatore.

M Inversione istantanea
Inversione istantanea del senso di
corsa azionata da un meccanismo
di inversione a molla.

Lunghezza minima di corsa = circa
1 x diametro d’albero.

N'' Azionamento pneumatico
Linversione del senso di corsa &
comandata da un cilindro pneu-
matico, che agisce in due sensi e si
commuta da un senso all’altro
(Pressione d’esercizio p=6 bar).
Non é richiesta nessuna lunghezza
minima di corsa.

CScala

Regolazione di passo con manopo-
la (serie KI[RGK) o indicatore e
scala atacche (serie RG). La regola-
zione avviene contemporanea-
mente per entrambi i sensi di
corsa.

F Azionamento meccanico

Dopo che e stato azionato il com-
mutatore di rilascio e possibile
spostare a piacere lungo I'albero la
trasmissione ad anelli rotanti.
Standard per RG3/4-15 fino a
RG3/4-30 e per RGK.



Equipamientos

Equipamento

BapuaHTbl uCronHeHuA
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Detailed information: Catalogue RGO7
Information détaillée Catalogue RGO7
Informazioni dettagliate Catalogo RG07
Informaciones detalladas ~ Catadlogo RGO7
Informacao detalhada Catalogo RG0O7

MoapobHaa nHhopmauma

KaTtanor RG07

D2 Sentido de giro cambiante
Cambio del sentido de giro del eje
a derecha e izquierda.

Sin elemento de requlacion.

M Cambio instantaneo
Autoinversion instantanea de la
direccion de la carrera por medio
de un mecanismo de cambios
accionado por resorte.

Recorrido min. de carrera = aprox.
1x didmetro del eje.

N*1 Sistema neumatico

Con el cambio alternativo de un
cilindro neumatico de accion
doble (presién de servicio p=6
bares) se produce lainversion de la
direcciéon de la carrera.

Un recorrido de carrera minimo es
innecesario.

CEscala

Ajuste del paso con bot6n de regu-
lacion (serie KI/RGK) o indicador y
escala de enclavamiento (serie
RG).

El ajuste se hace simultdneamente
para ambas direcciones de la
carrera.

F Sistema mecanico

Después de accionar el desconec-
tador es posible un desplazamien-
to libre del engranaje de anillos
rodantes.

Estandar para RG3/4-15 a RG3/4-
30y RGK.

D’2 Rotacdo alternada em dois sen-
tidos

Inversdao do sentido de rotacdo do
eixo para a esquerda e direita.
Alavanca de comando ndo incluida.

M Reversao instantanea
Mecanismo inversor acionado por
mola mecdnica para inversao auto-
matica e repentina do sentido de
elevacao.

Comprimento minimo do curso =
aprox. 1x diametro do eixo

N’ Pneumatica

A invers3do do sentido de elevacdo é
realizada por um cilindro pneumatico
de acdo dupla (pressao de servico
p=6 bar).

Nao é necessario um curso minimo.

CEscala

Ajuste do passo através de botdo
(série KI/[RGK) ou mediante um
ponteiro numa escala graduada
(série RG).

O ajuste faz-se simultaneamente
para os dois sentidos de elevacao.

F Parte mecanica

Depois de acionar a alavanca de
desacoplamento, o anel de rolamento
pode ser movido livremente ao
longo do eixo.

Standard para RG3/4-15 a RG3/4-30
e RGK.

D2 lNepemeHHOe HanpaBneHue
BpalleHuA

[NepekntoyeHne Ha nesoe u
npaBoe HarnpasfieHne BpaLleHnsA
Bana. bes TonkatenAa

M MrHoBeHHOE nepekntoyeHue
MomeHTanbHoe camoCcTOATENbHOE
U3MEHEHME HanpaBfieHna xoaa C
NMOMOLLBIO NMPY>KUHHOTO
nepeknoyarena. MuHumanbHaA
AnvHa xoda = npubn. 1 gnameTp
Bana

N NMHeBMOocuctema
M3meHeHne HanpaBneHna xoaa
ocyLiecTBnAeTcA
NHEBMAaTUYECKUM LIMNIMHAPOM
OBOMHOro aencTeua (pabodvee
naBneHue p=6 6ap).
MuHuManeHaa anvHa xopa He
TpebyeTcA.

C Wkana

PerynupoBaHue wara ¢ noMoLbto
YCTaHOBOYHOM KHOMKK (cepuA
KI/RGK) nnu cTtpenku Ha
pucbneHon wkane (cepua RG).
PerynupoBaHue npovicxoaut
OOHOBPEMEHHO AnA 060mX
HanpaBneHWi.

F MexaHu4eckana 4acTb

Pbiyar pacuenneHua sana
obecneymBaeT BO3MOXHOCTb
CBOBOAHOrO NepemMeLleHna
npvBoga Ha Bany. CtaHgapTHoe
ncricnHenne ona RG3/4-15 -
RG3/4-30 n RGK.
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KI | RKG | RG

Operational Guide

Guide d'’utilisation

Istruzioni per I'uso

30°

Leading end chamfer
Chanfrein sur la face
Smusso sul lato frontale
Bisel lado frontal
Chanfrar

TopueBaa acka

Shaft material
Basic requirements
Uhing Linear Drives® should only be
used in conjunction with steel shafts
manufactured from induction surface
hardened, ground and finished bar of
the following minimum quality:
- Surface hardness: 50 HRC
- Tolerance on diameter: h6
- Out of roundness: maximum one
half of the diameter variation
permitted by ISO tolerance h6
- True running tolerance
(DINISO 1101): <0.1 mm/m

Operating temperature

Suitable for a temperature range of -
10° to +80° C (RGK to +70°C). Special
styles available for other temperatures
on request.

Maintenance

Shaft: MoS2 free ballbearing greases
can be used, e.g. SKF Alfalub LGMT,
Shell Alvania R2 or G2 Esso Beacon 2.
Unit: Lubricate the reversal mecha-
nism, particularly the springs, with
high viscosity machine oil (SAE 90).
RGK is maintenance free.

Frequency: every 3 month.

Shorter intervals are recommended
under extreme conditions.
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Matériau de I’arbre

Exigences fondamentales

Les boitiers linéaires Uhing® sont

prévus pour étre utilisés avec des

arbres en acier a surface durcie par

induction, polie et rectifiée.

Exigences minimales:

- Dureté de surface : 50 HRC

- Tolérance de diamétre : h6

- Circularité : max. la moitié de I'écart
de diametre total admissible con-
formément a la tolérance ISO h6

- Tolérance de concentricité (DIN
ISO1101):<0,1T mm/m

Température de service

Plage de températures admissibles de
-10 °C a +80 °C (RGK jusqu’a +70 °C).
Modeles pour d’autres températures
sur demande.

Entretien

Pourle graissage de I'arbre, il est possible
d’utiliser des graisses pour paliers a
roulement par exemple MoS2 courantes
telles que SKF Alfalub LGMT 2, Shell
Alvania R2 ou G2, Esso Beacon2.
Procédé : nettoyer I'arbre et répartir la
graisse en une trés fine couche avec un
chiffon. Graisser le mécanisme
d’inversion, notamment les ressorts,
avec de I'huile pour machine a haute
viscosité (SAE 90).

Fréquence: une fois par mois, en cas de
conditions extrémes, par exemple en
cas d’arrét du boitier pendant la rotation
de I'arbre, forte salissure, température
de service supérieure a 80 °C, nous
recommandons un entretien plus
fréquent. Sous réserve de modifications
techniques.

Materiale dell’albero
Requisiti basilari
In linea di principio, per le trasmissioni
Uhing® ad anelli rotanti e richiesto
acciaio indurito superficialmente a
induzione, rettificato e finito. Requisiti
minimi:
- Durezza superficiale: 50 HRC
- Tolleranza di diametro: h6
- Rotondita: al massimo la meta
dello scostamento ammissibile
per il diametro totale, secondo il
campo di tolleranza ISO h6
- Tolleranza di rotazione concentrica
(DINISO 1101): <0,1 mm/m

Temperatura d’esercizio

Campo di ammissibilita: -10 °C fino a
+80 °C (RGK fino a +70 °C). Su richiesta
vengono fornite versioni per altre
temperature.

Manutenzione

Gli alberi si possono lubrificare con grassi
senza MoS2 per cuscinetti volventi,
reperibili in commercio, p. es. SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 o G2,
Esso Beacon2.

Lubrificazione: pulire I'albero, poi con
un panno distribuite il grasso per
formare uno strato sottilissimo. Il
meccanismo di commutazione, in
particolare le molle, si lubrificano con
olio viscoso per macchine (SAE 90).
Frequenza: una volta al mese, ma in
condizioni difficoltose, p. es. organo di
trasmissione fermo con albero rotante,
forte imbrattamento, temperature
d’esercizio al di sopra degli 80 °C,
consigliamo una maggiore frequenza
di lubrificazione. Ci riserviamo la
possibilita di modifiche tecniche.



Informaciones de servicio

Material do eixo

Martepuan Bana

.
I

anti-rotation stop

Twist-free coupling
Utilisation sans couple

:

adapter

slot

Impiego in assenza di momento di coppia

Aplicacion libre de par de giro
Operacao livre de tor¢cao
bes KpyTAwero MomeHTa

Material del eje

Requisitos basicos

Los engranajes lineales Uhing®

requieren siempre acero del eje

inductivo endurecido en su superficie,

esmerilado y acabado.

Requisitos minimos:

- Dureza superficial: 50 HRC

- Tolerancia de diametro: h6

- Redondez: max. la mitad de la
diferencia de didmetro total
permitido segtn el area de
tolerancia de ISO h6

- Tolerancia de concentricidad
(DINISO 1101): 0,1 mm/m

Temperatura de servicio
Estan permitidos -10°C a +80°C
(RGK hasta + 70°C). Solicitar modelos
para otras temperaturas.

Mantenimiento

Eje: Para la lubricacion del eje estén
permitidas las grasas para rodamiento
normales libres de MoS2, por ej. SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 6
G2, Esso Beacon2.

Proceso: Lubricar el mecanismo de
inversion, especialmente los resortes
con aceite para maquina denso (SAE
90).

Intervalo: Cada tres meses. Con
condiciones extremas recomendamos
intervalos mas cortos.
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Requisitos basicos
As transmissdes lineares Uhing® sé
devem ser usadas em conjunto com
eixos fabricados a partir de aco com
superficie temperada por inducao,
polida e acabada qualidade minima:
- Témpera superficial: 50 HRC
- Tolerancia do didmetro: h6
- Circularidade: no maximo a
metade do desvio maximo
admissivel do didmetro total
segundo a margem de toleran
cia sequndo ISO h6
- Tolerancia de concentricidade
(DIN1SO 1101):<0,1 mm/m

Temperatura de servico

S3o admissiveis temperaturas de
-10°C a +80°C (RGK a +70°C).
Variantes especiais para outras
temperaturas disponiveis sob pedido.

Manutencao

Para lubrificar o veio podem usar-se
graxas para rolamentos de esferas
comerciais sem MoS2, por ex., SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 ou
G2, Esso Beacon2.

Procedimento: Limpar o eixo e
espalhar uma pelicula ultrafina de
graxa com um pano. Lubrificar o
mecanismo inversor e, em particular,
as molas com um dleo para maquinas
de alta viscosidade (SAE 90).
Frequéncia: Mensalmente. No caso
de condicbes operacionais extremas,
por ex., parada da transmissao com
0 eixo em rotacdo, sujeira forte,
temperaturas de servico superiores
a80°C, é recomendavel lubrificarem
intervalos mais curtos. Reservamo-
nos o direito de proceder a alteragoes
técnicas.

MaTtepuan Bana

OcHoBHble TpeboBaHuA

TnHeliHble npusoabl Uhing®

paccuuTaHbl Ha paboTy ¢ Banamu 13

BasIOBOW CTanu, C MHAYKTUBHOW

3aKankomn, wnudgosaHmem un

YMCTOBOW (PUHULLHON 06pabOTKOM

noBepxHocTU. MuHUmanbHble

TpeboBaHuA:

- MNoeepxHocTHaA TBepaocTb: 50 HRC

- fonyck amnameTtpa: hé

- KpyrnocTtb: He 6onee nonoBuHbI
MOrpewHoCcT anameTpa no
ponycky ISO hé

- [flonyck Ha paaunanbHoe 6rueHve
(DIN 1SO 1101): < 0,1 mm/m

Pabouana Temnepartypa
HonycTumbin ananasoH ot -10°C go
+80°C (RGK po + 70°C).
VcnonHeHus ana gpyrux Temnepatyp
no 3anpocy.

TexobcnyxusaHue

[nAa cmasku Bana MOXHO
MCcnonb3oBaTtb CTaHAapPTHbIE
AHTUPUKLMOHHbBIE KOHCUCTEHTHbIE
CMa3ku AnA noawnnHukos 6e3
copepxaHnmna MoS2, Hanp. SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2
nnn G2, Esso Beacon2.
Mpouenypa: 04MCTUTL Bas, HaHeCTU
TOHKWI CITON CMa3Kn BETOLLbHO.
MepeknioyaoLWwmin MexaHnsam,
0COB6EHHO MpPY>XMHbI CMa3biBaTb
BA3KMM MaLUNHHbLIM MacsioM

(SAE 90).

MHTepBan: exemecA4YHO 1nu vaule
NP BbICOKMX Harpyskax (Hamp.
OCTaHOB Ha BpallatoLlemca Bany,
cunbHOe 3arpAsHeHue, paboune
Temnepatypsbl Bbiwe 80°C).

MpaBo Ha TEXHUYECKME N3MEHEHNA
CoXxpaHAeTcA.
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RS

Linear Drive Nut RS

Boitiers écrous RS

Dado di rotolamento RS

Uhing® Linear Drive Nuts (RS) are
non-positive drives which convert
the rotation of a plain round shaft
into linear motion.

Principle of operation

The effect is achieved by pressing
specially crowned Rolling Rings
against the shaft and allowing them
to roll on the surface of the shaft at
an angle which determines their
pitch.

Characteristics

Backlash-free

Resistant to vibrations
Compact design

Overload protection

High efficiency

Quiet in operation

Low maintenance
Free-movement lever (option)
Good sealing possibilities
Linked nuts for higher side thrust

Left- and right-hand pitch on the
same shaft

Uhing® Linear Drive Nuts are suitable
for operation at temperatures from -
10°Cto +70°C.

For the lubrication of the shaft,
commercially available MoS2-free
ballbearing greases can be used, e.
g. SKF Alfalub LGMT2, Shell Alvania R2
or G2, Esso Beacon 2, BP Energrease
LS2.

Frequency: once every 10 weeks.

The maximum difference in pitch for
the two directions of travel is 2%.
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Les boitiers écrous Uhing® sont des
mécanismes qui transforment la
rotation d’un arbre lisse en un
mouvement linéaire.

Principe de fonctionnement

Cet effet est produit par des anneaux
de roulement sur paliers a roulement,
dont les surfaces de roulement
spéciales exercent une pression sur
I’arbre, qui roulent sur la surface de
I’arbre a un angle déterminant leur
pas.

Caractéristiques

Sans jeu

Résistance de vibration

Montage compact

Protection contre la surcharge
Haute efficacité

Silencieux

Pratiquement sans entretien

Levier de déblocage (option)
Bonnes possibilités d’étanchéité
Boitiers écrous couplés pour une
poussée accrue

Pas gauche et droit sur le méme
arbre

Les boitiers écrous Uhing® peuvent
étre utilisés a des températures
ambiantes comprises entre -10 °C a
+70 °C.

Pour le graissage de I'arbre, il est
possible d’utiliser des graisses pour
paliers a roulement exemptes de
MoS2 courantes telles que SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 ou
G2, Esso Beacon2, BP Energrease LS2.
Fréquence: toutes les dix semaines

La différence de pas maximale entre
les deux sens de déplacement peut
étre de 2%.

| dadi di rotolamento Uhing® sono
unita di trasmissione con accoppia-
mento dinamico, che convertono il
moto rotatorio di un albero liscio in
una corsa rettilinea.

Principio di funzionamento
Leffetto si raggiunge con anelli
rotanti poggianti su cuscinetti vol-
venti, che con la loro superficie di
corsa di forma particolare esercitano
una pressione sull’albero e che ruo-
tano sulla super-ficie dell’albero ad
un angolo determinando il loro
passo.

Caratteristiche

Senza gioco

Resistenza alle vibrazioni

Montaggio con risparmio di spazio
Protezione da sovraccarichi
Rendimento elevato

Minimo sviluppo di rumori
Manutenzione minima
Commutatore di rilascio (opzione)
Buone possibilita di ermetizzazione
Dadi di rotolamento accoppiati per
un aumento della forza di spinta
Passi sinistro e destro sullo stesso
albero

I dadi di rotolamento Uhing® si
possono impiegare a temperature
ambiente da -10°C fino a +70 °C.

Gli alberi si possono lubrificare con
grassi senza MoS2 per cuscinetti
volventi, reperibili in commercio, p.
es. SKF Alfalub LGMT 2, Shell Alvania
R2 o G2, Esso Beacon2, BP
Energrease LS2.

Frequenza: ogni dieci settimane.

La differenza massima di passo tra i
due sensi di spostamento puo arriva-
re fino al 2%.



Rodamiento a tuerca RS

Porca linear de transmissao RS

JInHelHbIe NpuBOAbI «BUHT-
ranka» RS

With permission of Zeiss

With permission of Zoller

Los rodamientos a tuerca Uhing® son
engranajes de union de arrastre por
fuerza los cuales convierten el
movimiento de giro de un eje en un
movimiento de carrera.

Principio de funcionamiento

Este efecto se consigue con los anillos
rodantes soportados sobre roda-
mientos los cuales, debido a sus espe-
ciales formas de las superficies de
rodadura, presionan contra el eje y
ruedan en la superficie del eje debido
a su angulo de paso.

Caracteristicas

Sin juego

Resistencia contra vibracion
Montaje con ahorro de espacio
Proteccion contra sobrecargas

Alta eficiencia

Sin ruidos

Muy poco mantenimiento
Desconectador (opci6n)

Buena posibilidad de hermetizacion
Rodamientos a tuerca acoplados
para aumentar la fuerza de empuje
Paso de roscaizquierdo y derecho en
un eje

Los rodamientos a tuerca Uhing®
pueden usarse para temperaturas
ambientales de -10°C a +70°C.

Para la lubricacién del eje estan per-
mitidas las grasas para rodamiento
normales libres de MoS2, por ej.
SKF Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2
6 G2, Esso Beacon2, BP Energrease
LS2.

Intervalos: Cada diez semanas.

La diferencia de paso maxima entre
ambas direcciones de marcha puede
ser del 2%.
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As porcas lineares de transmissao
Uhing® sdo transmissoes por friccao,
que convertem o movimento rotativo
de um eixo liso num movimento
linear.

Principio de funcionamento

Este efeito é obtido através de anéis de
rolamento baseados em rolamentos de
esferas, os quais sdo apertados,
mediante a sua superficie especial,
contra o eixo e movidos sobre a
superficie do eixo num dngulo que
determina o passo dos anéis.

Caracteristicas

Livre de folgas

Resistencia contra vibracao

Design compacto

Proteccdo contra sobrecargas

Alta eficiéncia

Silencioso

Requer pouca manutencao
Alavanca de desacoplamento

Boas possibilidades de vedacao
Porcas lineares acopladas para uma
maior forca de impulso

Passo a esquerda e a direita no
mesmo eixo

As porcas lineares de transmissao
Uhing® podem ser usadas a tempera-
turas ambiente de -10°C +70°C.

Para lubrificar o eixo podem usar-se
graxas comerciais para mancais de
rolamentos sem MoSz2, por ex., SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 ou
G2, Esso Beacon2, BP Energrease
LS2.

Frequéncia: a cada dez semanas.
A diferenca méxima de passo entre
os dois sentidos de movimento é de 2%.

JInHenHble NpMBOAbI «BUHT-ravika»
Uhing® npeactasnaAoT cobom
COeVHEHUA C CUMOBbIM 3aMblKaHUeM
ona npeobpasoBaHunA BpaLleHuA
rMagKoro Basa B BO3BPATHO-
nocTynatesibHoe ABUXXEHME.

MpuHuun pa6oTbl

OTO pocTuraeTcA BpallaowmMmMncs
KomnbLaMu1 Ha NOALIMMHUKAX
KavyeHuA, npmwkumaembiMn K Bany
NMOBEPXHOCTbIO Ka4eHnA 0cobom
hbopmbl NMog yrnoM, onpeaenaowmm
war nepemeLLeHuA.

XapaKTepucTuku

Be33a30pHbIn NpuBoa
BubpocTonkocTtb

KoMnaKTHbIN MOHTaX

3awmTa oT neperpysok

Bbicokuin K.n.a.

HW3kun ypoBeHb LWyma

HebonbLwon 06bem
Texobcny>xmBaHna

Pbiyar pacuennenva Bana (BapuaHT)
BbicokaA repMeTn4HOCTb
CuenneHve raek AnA yBenm4eHua
60KOBOW CUIbl

J1leBOCTOPOHHMI 1 NPaBOCTOPOHHUI
wiar Ha ogHoM Bany

MpuBoabl TUNa «BUHT-rarika» Uhing®
paccunTaHbl Ha SKCMnyaTauuo npu
Temnepatypax ot -10°C go +70°C.
[nAa cMa3ku Bana MOXHO
Mcnonb3oBaTtb CTaHAAPTHbIE
AHTUPUKLMOHHbBIE KOHCUCTEHTHbIE
CMa3Ku AnA noawunHuKos 6e3
copepxaHua MoS2, Hanp. SKF
Alfalub LGMT 2, Shell Alvania R2 nnun
G2, Esso Beacon2, BP Energrease
LS2.

WHTepBan: yepes kaxaplie 10
Hepernb.

MakcumanbHaA pasHoCTb wara

MeX Ay HanpasneHnAMM nepemeLLeHmna
MOXeT COoCTaBnATb 2%.
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Uhing Drive

Uhing

Drive

Uhing Drive

The Uhing Drive system is
based on an Uhing rolling ring drive
extended by sensors and an electro-
nic control unit. The control unit soft-
ware engineered by Uhing ensures
that both components - control unit
and rolling ring drive - perfectly
match each other.

The tried and tested rolling ring
drive has been modified. When
implemented in the Uhing

Drive, neither the reverse lever nor
the scale for pitch setting are
required. A stepping motor con-
trolled by a Siemens S7 PLC offering
user-friendly operation and flexible
and variable parameter set-up in
self-explaining and logical menus
is used to implement these functions.

In addition to the standard motion
programmes defined for winding,
the Uhing Drive also lets you
define custom programmes, thus
offering maximum flexibility.

The Uhing Drive covers all
mechanic Uhing solutions of the
special rolling ring drive variants
(except for the release lever).
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Le systeme Uhing Drive
(contréle de mouvement) est
constitué d’un boftier va-et-vient
Uhing auquel sont associés des
capteurs et une unité de controle
électronique. La programmation de
I’'unité de commande a été développé
par Uhing et garantit que les deux
composants, la commande et le
boitier va-et-vient, sont parfaitement
adaptés I'un a l'autre.

Le boitier de va-et-vient éprouvé a
été modifié. En tant que module du
systéme Uhing Drive, ni le
levier d’inversion ni le curseur ne
sont nécessaires pour régler l'avanc-
ement. Ces fonctions sont assurées
par un moteur pas a pas et une
commande Siemens S7, qui offre
une utilisation conviviale ainsi que
des réglages flexibles et variables
dans un menu de navigation intuitif
et logique.

En plus des programmes de mouve-
ment classiques du bobinage, le
systéme Uhing Drive permet
également aux utilisateurs une
programmation en fonction de leurs
besoins spécifiques, ce qui garantit
une grande flexibilité d’utilisation.
Toutes les solutions mécaniques
d'Uhing des versions spéciales RG (a
I'exception des isolateurs) peuvent
étre reproduites a l'aide du systeme
Uhing Drive.

Il sistema Uhing Drive e
basato su un ingranaggio ad anello
che é stato ampliato con sensori e
comando elettronico. La programma-
zione del comando é un prodotto
della Casa Uhing e garantisce che
entrambi i componenti, comando e
ingranaggio ad anello, concordino
perfettamente I’'uno con I'altro.

L’affidabile ingranaggio ad anello e
stato modificato. Come modulo
dell’Uhing Drive, per la
regolazione del passo non sono
necessarie né la leva di inversione né
la scala. Queste funzioni vengono
assunte da un motore passo-passo e
da un comando Siemens S7 che offre
un impiego user-friendly come
anche regolazioni flessibili e variabili
in una guida a menu autoesplicativa
e logica.

Oltre ai programmi di guida presta-
biliti per I’avvolgimento, I'Uhing

Drive offre anche la possi-
bilita di programmazione person-
alizzata e di conseguenza una flessi-
bilita massima.

Tutte le soluzioni Uhing meccaniche
dei modelli speciali RG (eccetto
I’interruttore di delibera) si possono
riprodurre mediante I’Uhing

Drive.



Uhing Drive Uhing Drive Uhing Drive
Spannsystem
Spule clamping system
spool
Zahnriemen
timing belt —
i

Uhing-RG-Welle
Uhing RG shaft

Rollringgetriebe
Rolling Ring drive

El sistema Uhing Drive se
basa en un engranaje de anillo
rotativo que ha sido ampliado con
sensoresy con un control electrénico.
La programacion del control es un
producto de la firma Uhing que
garantiza que ambos componentes,
es decir, el control y el engranaje de
anillo rotativo, estén perfectamente
adaptados entre si.

El eficaz engranaje de anillo rotativo
ha sido modificado. Al ser un médulo
del Uhing Drive no se necesita
la palanca de inversion ni la escala
para el ajuste de la pendiente. Estas
funciones son asumidas por un
motor de paso y un control Siemens
S7 que ofrece al usuario un manejo
facil asi como ajustes flexibles y
variables en una guia de ment
intuitiva y logica.

Ademas de los programas de
produccién previstos para bobinar,
Uhing Drive ofrece también
la posibilidad de realizar una pro-
gramacion especifica al usuario vy,
por consiguiente, con extrema flexi-
bilidad.

Todas las soluciones mecanicas de
Uhing de los modelos especiales RG
(a excepcion del activador) se pueden
reproducir mediante Uhing

Drive.
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O sistema Uhing Drive tem
por base uma transmissao de anéis
rotativos Uhing, que foi ampliado
para sensores e um comando eletro-
nico. A programacao do comando é
um produto da empresa Uhing e
garante que ambos os componentes,
o comando e a transmissao de
anéis rotativos, sao perfeitamente
compativeis.

A transmissao de anéis rotativos
comprovada foi modificada. O
modulo do Uhing Drive ndo
requer nem a alavanca de comutacao
nem a escala para ajuste de inclinagdo.
Estas func¢bes sdo assumidas por um
motor de passo e por um comando
Siemens S7, que oferece um comando
intuitivo e ajustes flexiveis e
varidveis numa navegacao por
menu auto-explicativa e ldgica.

Além dos programas de direcdo
especificos para o enrolamento, o
Uhing Drive também oferece
uma possibilidade de programacao
especifica do utilizador e, portanto,
maxima flexibilidade.

Todas as solugées mecanicas Uhing
das versdes especiais RG (exceto
interruptores) podem ser mapeadas
com o Uhing Drive.

Cuctema Uhing Drive Ha
OCHOBE MpMBOAA C BpaLLaoLLMMNCA
konbuamu Uhing, paclmpena 3a
CYeT JaTYMKOB U 3N1EKTPOHHOIO
ynpasnexuA. [NporpamMmHoe
obecneyeHune 6roka ynpasneHus,
paspaboTaHHoe komnaHunen Uhing,
rapaHTupyert, 4To o6a KOMMOHEeHTa
- 610K ynpaBneH1A 1 NpuBeoL ¢
BpaLLlatoLWMMMCA KonbLamum
OT/IMYHO COrNacoBaHbl.

MpuBoa ¢ Bpawarowmmmca
Konbuamu 6bin1 MoaNULMPOBaH.
[nAa HacTporKu wara B Moaysne
npusoaa Uhing Drive
6onblue He TpebyoTcA HU pblyar
NepekKtoYeHnsa, HU WKana. ATu
(hYHKUMW BBINOMHAKTCA LUAroBbIM
asuratenem n ygobHbiM ona
nonb3oBaTeNA KOHTPONEpPOM
Siemens S7 ¢ npocTbiMK
HacTponkamun napameTpoB U
MOHATHOM N NOrMYHON HaBurauuen
Mo MEHH0.
B pononHeHue K nporpammam
ynpaBfeHua, ykasaHHbIM ansa
HamoTku, aABuxok Uhing
Drive Takxe npegnaraet
BO3MOXHOCTb NPOrpaMM1poBaHuA,
OPVEHTUPOBAHHOIO Ha
nonb3oBaTend, 1, CNefoBaTenbHo,
MakcumManbHyto rmbkocTb. B
[OMONHEHWE K CTaHAapPTHbIM
nporpammam HamoTku, Uhing
Motion Drive Tak>xe npeanaraet
nonb3oBaTesIbCKMe NporpamMmel,
Takum obpasom, obecneymsan
MakcumanbHyto rnbkocTb. Uhing
Drive moxeTt
MCNoMb30BaTbCA AJ1A BCEX
mMexaHunyeckux pewexmnin Uhing
crneunanbHbix Bepcuin RG (kpome
pbl4aroB 6110KMPOBKMN).
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Uhing Moduwlar Winder

Uhing Modular Winder

Uhing Modular Winder

Uhing's Modular Winder can be flexi-
bly adapted to a great number of
winding tasks. Its modules made up
of Uhing products are perfectly mat-
ched to each other and can be used
separately or jointly.

Due to the modular design, custo-
mer-specific requirements can be
met quickly and easily. Even the
basic configuration offers many pos-
sible solutions of complex winding
tasks.

One Rewinder - Many Tasks

Due to its modular design, the
Uhing Modular Winder can be cus-
tomised with regard to speed, win-
ding pattern, material properties,
and geometry of spools. In this way,
the Uhing Modwlar Winder lets you
process small batches with only a
few spools but also larger amounts
without time-consuming adjust-
ments.

Modul 1:  Winder

Modul 2:  Traversing System
Modul 3:  Material Guide
Modul 4:  Pay-Off
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L'enrouleur modulaire Uhing peut
étre adapté de maniere flexible a de
nombreuses taches de bobinage et
ses modules provenant des systemes
Uhing sont parfaitement adaptés les
uns aux autres. Ceux-ci peuvent étre
utilisés séparément ou ensemble.

Les exigences spécifiques du client
peuvent étre modifiées ou adaptées
grace a la structure modulaire. Cela
peut se faire sans grand effort.
Méme l'équipement de base offre
une multitude de possibilités pour
résoudre un large éventail de taches
de bobinage.

Une rebobineuse - plusieurs taches

La conception modulaire du systeme
Uhing mModular Winder permet une
adaptation a la vitesse, au modéle
d'enroulement, aux propriétés du
matériau et a la géométrie de la bobine.
Ainsi, le systeme Uhing modular
Winder offre la possibilité de traiter
des lots de seulement quelques bobines
sans temps d'ajustement chronophage
ainsi que de rembobiner de grandes
quantités.

Module 1:  enrouleuse

Module 2:  pose

Module 3:  guidage du matériau
Module 4:  dérouleuse

Lavvolgitore modulare di Uhing si
lascia adattare in modo flessibile a
molti lavori di avvolgimento e il
relativi moduli del sistema Uhing
concordano perfettamente tra di
loro. Questi possono essere usati
singolarmente o insieme.

Le esigenze personalizzate possono
essere modificate o adattate grazie
alla loro costruzione modulare. Cio &
realizzabile senza grandi sforzi. Gia
la dotazione di base offre un gran
numero di possibilita per la soluzione
dei piti svariati lavori di avvolgimento.

Un riavvolgitore - molte attivita

La costruzione modulare dell’'Uhing
Modular Winder consente I'adatta-
mento della velocita, I'immagine di
avvolgimento, la caratteristica del
materiale e la geometria delle bobine.
Con questo, I'Uhing Modular
Winder offre le possibilita sia di
elaborare il caricamento di solo poche
bobine senza tempi di regolazione
lunghi e difficoltosi come anche di
riavvolgere grandi quantita.

Modulo 1:  Awvolgitore

Modulo 2:  Avvolgimento

Modulo 3:  Conduzione del materiale
Modulo 4:  Svolgitore



Uhing Modular Winder

Uhing Modular Winder

Uhing Modular Winder
MopaynbHbIiA MexaHU3M aBTOMa-
Tuyeckon nepemotku Uhing

El bobinador modular de Uhing se
puede adaptar de manera flexible a
muchas tareas de bobinado, y los
modulos de sistemas Uhing estan
perfectamente adaptados entre si.
Ellos se pueden usar de manera
individual o en conjunto.

Las exigencias especificas del usuario
pueden modificarse o adaptarse
gracias a la estructura modular. Esto
se puede realizar sin mucho trabajo.
El equipamiento bésico ya ofrece
una variedad de posibilidades para
solucionar las diversas tareas de
bobinado.

Un bobinador - Muchas tareas

La construccion modular del Uhing
Modular Winder permite adaptar
velocidad, patrén de bobinado, caracter-
istica del material y geometria de la
bobina. De esta manera, el Uhing
Modular Winder ofrece las posibilidades
de procesar lotes de pocas bobinas sin
tiempos prolongados de ajuste, asi
como también de bobinar grandes
cantidades.

Modulo 1: Bobinador
Médulo 2: Traslado
Médulo 3: Guia de material
Modulo 4: Desbobinador
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O enrolador modular Uhing pode ser
adaptado de forma flexivel a muitas
tarefas de enrolamento e os seus
mddulos compostos por sistemas
Uhing sdo perfeitamente compativeis
entre si. Estes podem ser utilizados
isoladamente ou em conjunto.

Os requisitos especificos do cliente
podem ser alterados ou adaptados
através da estrutura modular. Isto
pode ser realizado sem grande
esforco. Mesmo o equipamento
bésico oferece uma multiplicidade
de possibilidades para diversas
tarefas de enrolamento.

Um rebobinador para varias tare-
fas

A estrutura modular do Uhing
Modular Winder permite adaptar a
velocidade, padrdao de enrolamento,
propriedades do material e geometria
da bobina. Assim, o Uhing Modular
Winder oferece a possibilidade de
processar lotes de apenas algumas
bobinas sem tempo de preparacao
prolongado, bem como enrolar
grandes quantidades.

Médulo 1: Enrolador
Médulo 2: Colocagao
Modulo 3: Guia de material
Modulo 4: Desenrolador

MopynbHbIN MEXaHN3M
aBTOMATUYECKOM NEPEMOTKN
Uhing nerko perynupyetca ana
pas3nuyHbIX TUMOB NEPeMOTKHU, a
€ro MopyJv, CoCTaBfEHHbIE U3
cuctem Uhing, ngeansHo
COrnacoBbIBAKOTCA APYr C APYroM
1 MOTYT MCMONb30BaTLCA OTAENBHO
Unn BMecTe.

Bnarogapsa moaynbHowM
KOHCTPYKUMM MEXaHn3M 6bICTPO
ajantupyeTtca nos TpeboBaHuA
3aKasyumka. JTo nNponsBoanTCA
6e3 0cobbIx yeunuin. Jaxe
6a3oBan KoHdUrypauma nveet
HECKOMbKO BapvaHToB A/1A
peLleHnA MHOXecTBa 3a4au.

MepemoOTO4HOE YCTPOUCTBO —
BbIMOSIHAET cpa3y HECKONbKO
3agay

MopynbHaA KOHCTPYKLUMA MexaHu3Ma
aBTomatunyeckomn nepemotkm Uhing
HacTpavBaeTCcA B 3aBNCMOCTU OT
CKOpPOCTW, criocoba HAaMOTKM, CBOCTB
martepuana n oopmbl KaTyLwKW.
Takum 06pa3om, MOAY bHbI
MexaHn3m aBTOMaTU4YeCKOn
nepemoTkn Uhing nossonaeT
paboTaTb ¢ HeGOMbLUNMKU MapTUAMU
N3 HECKOJbKMX KaTyLleK, YTo
COKpaLlaeT 3aTpaTbl BPEMeHU Ha
YCTaHOBKY, a TakXe no3sonaet
nepemartbiBaTb 60MbLLOE
KONMMYyecTBO Martepuana.

Mogynb 1: HamaTbiBatowee

YCTPOWCTBO

Mogynb 2: [10BOPOTHbIN MEXaHN3M

Mogynb 3: Hanpagnatowpe
marepuana

Mogynb 4: PaswmartbiBaioLlee
YCTPONCTBO
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Uhing Endstops

for use with conical spools

Uhing Endstops

pour I'utilisation avec des bobines
coniques

Uhing Endstops

per I'impiego con bobine
coniche

le 1

Uhing’s
adjustable

new electronically
stops, the Uhing
Endstops, feature easy
operation for fast and smooth wind-
ing patterns on bi-conical spools.

The sensor counts the number of
strokes and equally adjusts the stops
on both sides. In the menu, you
specify the number of stops to count
before the end stops are to be
moved, and their offset.

Manually setting the reversal points
is no longer necessary.

With a web based user interface
running on a tablet or a smart
phone, the operator controls the
stops and the position of the end
stops. One tablet/smart phone can
control several systems, e.g. with
QR codes assigned to the respective
system.

The Moveable End Stops smoothly
interact with the Uhing Kinemax
and also with the RG Rolling Ring
Drives.

Benefits

e Easy winding on bi-conical
spools

» Easy operation with
web based user interface

* Control with a tablet/smart
phone

e Stroke can be adjusted
during operation
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Les nouvelles butées réglables élec-
troniquement de Uhing, Uhing

Endstops, offrent une
application facile pour des résultats
d'enroulement rapides et propres
sur des bobines biconiques.

Le capteur mesure le nombre de
courses et régle les butées des deux
cOtés de maniére égale. Les courses
a comptabiliser sont entrées dans le
menu avant que les butées de fin de
course ne soient réglées et que la
course de réglage ne soit spécifiée.
Un réglage manuel des points de
commutation est superflu.

Par le biais d'une interface Web, le
personnel opérateur commande les
butées et le réglage de la position
finale a l'aide d'une tablette ou d'un
smartphone. Plusieurs installations
peuvent étre commandées avec une
tablette ou un smartphone et, par
exemple, l'installation correspon-
dante peut étre pilotée via un code

QR.

Les butées réglables fonctionnent
sans probleme avec le Kinemax de
Uhing ainsi qu'avec les boitiers de
va-et-vient RG.

Avantages

e Enroulement facile sur bobines
biconiques

* Facilité d'utilisation grace a
l'interface Web

* Réglable via une tablette/
smartphone

e Réglage de la course adaptable
dans le processus

I nuovi arresti elettronici regolabili di
Uhing, gli Uhing Endstops,
offrono un’applicazione semplice
per risultati di avvolgimento veloci e
corretti su bobine biconiche.

Il sensore misura il numero di solle-
vamenti e regola uguali gli arresti da
entrambe le parti. Nel menu si
effettua I'immissione dei solle-
vamenti da contare prima della
regolazione degli arresti di fine corsa
come anche l'indicazione della corsa
diregolazione.

Una regolazione manuale dei punti
di commutazione decade completa-
mente.

Mrdiante un Tablet o uno
Smartphon, il personale operativo
comanda tramite un’interfaccia
utente basata sul Web gli arresti e la
regolazione degli arresti di fine
corsa. Con un Tablet o uno
Smartphon possono essere coman-
dati pit impianti e p.es. tramite un
codice QR é possibile comandare
corrispondentemente il rispettivo
impianto.

Gli arresti di fine corsa regolabili
lavorano unitamente senza alcuna
difficolta con il Kinemax di Uhing
come anche con gli ingranaggi ad
anello RG.

Vantaggi

¢ Avvolgimento semplice su
bobine biconiche

* Facilita di utilizzo grazie all’inter-
faccia utente basata sul Web

e Regolabile tramite un
Tablet/Smartphone

e Regolazione del sollevamento
nel processo adattabile



Uhing Moveable Endstops

Para ser usado en bobinas
conicas

Uhing Moveable Endstops

para utilizacdo com bobinas
conicas

Perynupyembie KOHLieBble
orpaHu4uUTenu

ANA UCNONb30BaHUA C
BMKOHUYECKMMU KaTyLIKaMu

i

Los nuevos topes de Uhing regulables
electronicamente, es decir, los
Uhing moveable Endstops, ofrecen
una aplicacion sencilla para obtener
resultados rapidos y correctos en
bobinas bicénicas.

El sensor mide la cantidad de
carreras y ajusta igualmente los
topes a ambos lados. En el mend se
realiza la introduccion de las carreras
que se van a contar antes de la
regulacién de los topes finales, asi
como de sus carreras de ajuste.

Se suprime por completo un ajuste
manual de los puntos de
conmutacion.

Mediante una interfaz de usuario
basada en Web que se ejecuta en un
tablet o en un smartphone el
personal operador controla los
topes vy el ajuste del tope final. Un
tablet/smartphone puede controlar
varios sistemas, p. ej. mediante
cédigos QR asignados al sistema
respectivo.

Los topes finales ajustables trabajan
eficientemente con el Kinemax de
Uhing, asi como también con los
engranajes de anillo rotativo RG.

Ventajas

e Facil bobinado en bobinas
bicénicas

e Facil manejo gracias a interfaz
de usuario basada en Web

e Regulable a través de
tablet/smartphone

¢ Ajuste de carrera adaptable
durante el proceso
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Os novos batentes ajustaveis
eletronicamente da Uhing, os Uhing
Movenble Endstops, oferecem uma
aplicacao simples para resultados
rapidos e limpos em bobinas bi-
conicas.

O sensor mede o niimero de cursos e
ajusta uniformemente os batentes
em ambos os lados. No menu, a
introducao dos cursos a contar
ocorre antes do ajuste dos batentes
finais, assim como a indicacdo do
curso de ajuste.

E completamente suprimido o
ajuste manual dos pontos de
comutacao.

Os batentes e o ajuste do batente
final sdo controlados pelos opera-
dores, através de uma interface de
base web com um tablet ou smart-
phone. Assim, é possivel controlar
varios sistemas com um tablet/
smartphone. O sistema especifico é
controlado, p. ex., através de um
cédigo QR.

Os batentes finais ajustaveis
funcionam perfeitamente com o
Kinemax da Uhing, bem como com
as transmissdes de anéis rotativos
RG.

Vantagens

¢ Enrolamento simples em
bobinas bi-cénicas

Controlo simples através da
interface com base na web

e Reguldvel através de
tablet/smartphone

Ajuste de cursos adaptavel no
processo

HoBbI€ 3NEKTPOHHbIE KOHLEBbIE
orpanHnyutenu Uhing, perynmpyemble
KOHUeBble orpaHndmnTenn Uhing, -
3TO NPOCTOE peLleHne anAa
6bICTPON 1 TOYHOM HAMOTKM Ha
O6VKOHUYECKME KaTYLLKW, B
COOTBETCTBUN C HEOHXOOANMbBIM
crnocobom.

,ElaT‘-II/IK Y4uUTbiBAET KOIN4eCTBO
XO[OB M PaBHOMEPHO perynupyeT
KOHLEBbIE OrpaHnynTeny ¢ obenx
CTOPOH. B MeHto ykasbiBaeTcaA
KONMMYECTBO OCTAaHOBOK AJ1A
noacyeTa nepen perynmpoBKomn
KOHLUEeBbIX orpaquMTeneVl, a
TakXe X CMeLLeHne.

Py4yHaA perynmpoBka KOHLEBbIX
orpaHnyuTenen 6onblue He
TpebyeTcA.

MocpencTBoM NONb30BaTENLCKOrO
Beb-uHTEepdenca, 3anyLeHHOro
Ha nnaHweTe UM cMapTgOoHe,
onepartop ynpasnaeT
OCTaHOBKaMu 1 PerynMpoBKOmn
KOHUEBbIX orpannyuntenen. C
MOMOLLbIO OJHOTO MMaHWeTa unm
cMapTdoHa MOXHO yrnpaBfATb
HECKOMbKMMW cUCTEMaMK U
ucnonb3oBarb, Hanpumep, QR-kopa
[NA ynpaBfieHnA COOTBETCTBYIOLLEN
cuctemon. Perynupyemble
KOHLIEBbIE OrpaHn4mMTen
paboTatoT nnaBHO ¢ Kinemax oT
Uhing, a Takxe ¢ pegyktopamu RG.

OcHoOBHbIe npeumyLlecTBa:

e JlerkaA HamoTKa Ha
BUKOHNYECKMNE KaTyLIKN

e [lpocToTa MCNonb30BaHNA
6narogapsa Be6-uHTEpdency

e PerynupoBka ¢ MOMOLLbIO
nnaHweTa unu cMapTgoHa

e PerynupoBka xofa B npolecce
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Uhing System
Flange detecting system FA Il

Application

The flange detecting system detects
the position of flanges on spools,
regardless of the spool used. After a
spool change, the system automatic
ally adjusts to the new spool posi-
tion. It has been designed for laying
round material with diameters of 0.1
to 2.0 mm on cylindrical and biconical
spools.

Principle of Function

The sensor detecting the flange is
mounted on the traversing system.
At a defined point, the current
distance is captured and saved as
reference distance for each single
layer.

While the traversing system moves,
the reference distance is continuous-
ly compared to the measured value.
Areversal is triggered as soon as the
permissible, adjustable height
devi-ation is exceeded. Such a
height devi-ation occurs when the
flange or an accumulation of
material on the spool is detected.
A display indicates the measured
height or the permiss-ible height
deviation.

Advantages

* No manual adjustment

* Significant time savings when
spools of different type and
dimension are used

* Very easy operation

* No prior experience required

* Perfect winding patterns

* No machine data required from
customer

* Robust sensor technology

e Modular system
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Uhing System

Systeme de détection des
flasques FA Il

Application

Le systéme de détection des flasques
détecte la position des flasques sur les
bobines indépendamment de la bobi-
ne utilisée. Apres un changement de
bobine, le systéme se positionne auto-
matiquement sur la nouvelle position
de la bobine et le cas échéant sur la
nouvelle forme. Le systéme est congu
pour la pose de matériau rond avec un
diameétre de 0,1 a 2,0 mm sur les
bobines cylindriques.
Fonctionnement

Le capteur destiné a la détection des
flasques est monté sur le systeme de
déplacement. La distance actuelle
est saisie a un point défini et est
enregistrée a nouveau comme
distance de référence pour chaque
position. Lors du déplacement du
systeme de déplacement, la
distance de référence est comparée
en continu a I'aide de la valeur mesu-
rée. Lors du dépassement de la diffé-
rence de hauteur réglée autorisée, le
processus de commutation est
déclenché. Cette divergence de hau-
teur peut étre générée lorsque la
flasque ou un amoncellement de
matériau sont détectés sur la bobine.

Vos avantages

* Aucun réajustement manuel des
points de commutation

* Gain de temps notoire lors de types
et de dimensions de bobines
différentes a travers la suppression
des ajustages

* Commande conviviale

* Pas de connaissances préalables
nécessaires

* Enroulages parfaits ¢ Aucune
donnée machine requise de la
part du client

* Technique de capteur robuste

* Systéeme modulaire

Uhing System
Sistema di rilevamento flange
FAIl

Applicazione
Il sistema di rilevamento flange rico-
nosce la posizione delle flange nelle
bobine di avvolgimento
indipendentemente dalla bobina
usata. Dopo una sostituzione di bobina,
il sistema regola automaticamente la
nuova posizione della bobina e,
qualora necessario, la forma della
bobina. Il sistema é stato progettato
per I’avvolgimento di materiale
circolare con un diametro da 0,1 a
2,0 mm su bobine cilindriche.
Principio di funzionamento
Il sensore per il sistema di rilevamento
flange & montato sull’avvolgimento.
In un punto definito, la distanza attuale
viene rilevata e salvata come distanza
di riferimento per ogni singolo strato.
Durante il procedimento di avvolgi-
mento, la distanza di riferimento
viene continuamente comparata conil
valore misurato. Se la deviazione
d’altezza permessa regolabile viene
superata, scatta il procedimento di
commutazione. Questa deviazione
d’altezza puo verificarsi attraverso il
rilevamento della flangia o un
accumulo del mate-riale della bobina.
Vantaggi
¢ Nessuna regolazione manuale dei
punti di commutazione
« Risparmio di tempo significante
quando si usano differenti tipi di
bobina e dimensioni grazie alla
regolazione non pitl necessaria
¢ Comando semplicissimo
* Necessaria nessuna esperienza
preliminare
¢ Immagini di avvolgimento perfette
* Dati di macchina non necessari da
parte del cliente
* Robusta tecnica dei sensori
¢ Sistema modulare
¢ Robust sensor technology

¢ Modular system
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Uhing Measuring System
Deteccion de brida FAII

Uhing Measuring System
Sistema de deteccao de flanges
FA Il

Uhing measuring System
Cucrtema obHapy>xeHusA
c¢onanua FA I

T—

Aplicacion

El sistema de detecci6on de brida
detecta la posicion de bridas en
bobinas colectoras no importando
cudl sea la bobina utilizada. Después
del cambio de una bobina, el sistema
se ajusta automaticamente a la
nueva posicion de la bobina y, dado
el caso, a la nueva forma. El sistema
ha sido disefiado para la colocacién
de material redondo con un diametro
de 0,1 hasta 2,0 mm en bobinas
cilindricas.

Principio de funcionamiento

El sensor para la deteccion de brida
estd montado en el sistema de
colocacién. En un punto definido se
recopila la distancia actual y se guarda
como distancia de referencia para
cada nueva posicion. Cuando el sistema
de colocacion se desplaza se compara
continuamente la distancia de
referencia con el valor medido.
Cuando se excede la desviaciéon de
altura ajustable permitida se activa
el proceso de inversion. Esta desvia-
cion de altura puede originarse
cuando se detecta la brida o cuando
se acumula el material en la bobina.

Ventajas

¢ Los puntos de inversion no se
ajustan manualmente

« Al no haber ajustes manuales se
ahorra tiempo significante al usar
diferentes tipos de bobinas con
diferentes dimensiones

e Operacion sencilla

* No se necesita experiencia previa

« Plantillas de bobinado perfectas

* No se necesitan datos de la
maquina del cliente

 Robusta tecnologia de sensores

e Sistema modular

21

Aplicacao

O sistema de deteccdo de flanges
identifica a posicao de flanges em
bobinas de enrolamento, indepen-
dentemente da bobina utilizada.
Apds uma mudanca de bobina, o
sistema ajusta-se automaticamente
a nova posicao da bobina e, eventual-
mente, a nova forma da bobina. O
sistema foi concebido para a instala-
¢do de material redondo com um
didametro compreendido entre 0,1 e
2,0 mm sobre bobinas cilindricas.

Modo de funcionamento

O sensor do sistema de deteccdo de
flanges estd montado na travessa. A
distancia actual é registada num
determinado ponto e novamente
memorizada como distancia de
referéncia para cada posicdo. Ao
deslocar-se a travessa, ocorre uma
comparagdo continua entre a
distancia de referéncia e o valor
medido. Se o desvio maximo de
altura admissivel for ultrapassado, é
activado o processo de comutacdo.
Este desvio de altura pode surgir
devido a deteccao da flange ou a
uma acumulacdo do material de
bobinagem.

As suas vantagens

¢ Sem ajuste manual dos pontos de
comutacao

e Clara poupanca de tempo em caso
de diferentes tipos e tamanhos de
bobinas gracas a supressao dos
ajustes

¢ Manuseamento mais simples

* Ndo sdo necessarios conhecimentos
prévios

 Padroes de bobinagem perfeitos

* Nao sdo necessarios dados relati
vos a maquina da parte do cliente

 Tecnologia de sensores robusta

e Sistema modular

HasHauyeHue

Cuctema obHapy>keHusa cpnaHua
pacrosHaeT nonoxeHve naHues Ha
KaTylKax Anqa HaMOTKM,
He3aBWCMMO OT BMAA UCMOMb3yeMou
KaTywwku. [ocne cMeHbl KaTylek
cMcTema aBToMaTUYecKm

HacTpavBaeTCcA Ha HOBOE
NOMNOXEHMEe KaTyLKK 1, NPy Heobxo-
OMMOCTU, Ha HOBYLO (POPMY KaTyLLKU.
[aHHaA cucTema paccumTaHa Ha
HaMOTKy MaTepuana Kpyrnoro
ceyenuna gnametpom 0,1 — 2,0 MM Ha
KaTyLWKN UMHAPNYECKON hOpMbl.

MpuHUMN aencTBuA

[atumk cnctembl obHapyXeHnsa
hnaHua CMOHTMPOBAH Ha
nepefaToyHOM MexXaHu3Mme.
PernctpupyeTtca Tekyliee 3Ha4yeHue
paccToAHMA B ONpeaeneHHon To4ke,
1 B MamATK 3aHOBO COXpaHAeTCA
3ajaHHOe 3Ha4eHVe paccToAHNA
ana kaxgoro cnod. MNpu
nepemMeLleHnn nepeaaToyHoro
MexaHu3ma HernpepbiBHO
Npon3BOANTCA CPaBHEHWE
3a[,aHHOTO 3Ha4YeHUA PacCTOAHMA C
M3MepeHHbIM 3HadYeHnem. B cnyyae
NpeBbIEHNA paspeLleHHoro
OTKJIOHEHUA MO BbICOTE, KOTOPOE
MOXHO perynumpoBarb, cpabartbiBaet
OyHKUMA nepekntoYveHmna. Takoe
OTKJIOHEHMWE MO BbICOTE MOXET
npounsonTn, ecnun bynet obHapy>keH
dnaHeu Unu BbIABMIEH 3aTOp
HamaTblBaeMoro marepuvana.

Bawu npeumywectsa

* He Hy>Ha py4HanA 10CTMPOBKaA
TOYeK MepekyeHnsa

e OwyTUMan 9KOHOMMUA BPEMEHM
Npuv pasnuyHbiX TUNax u pasmepax
KaTywek 6narogapa oTCyTCTBUIO
IOCTUPOBOK

° MakcmmanbHaa npocToTa
ynpasneHuna

e He TpebytoTcA npeaBapuTesbHble
3HaHuA

e Be3ynpeyHble PUCYHKN HaMOTKM

® He TpebyloTcA AaHHblE CTaHKOB
CO CTOPOHbI KNNeHTa

® HapgeXkHaA KOHCTPYKUMA OATUYMKOB

MogaynbHaa cuctema
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Uhing Tension Control

Réglage de la force de tension

Regolazione della forza di

Uhing Tension Control is a dancer
system that does not translate the
dead weight of the material into a
tension force but uses an external
force that acts on the material.

As a rule, a motor drives the spool to
be wound at a given speed depend-
ing on the type of material. The
Uhing Tension Control ensures a
constant tension by way of a car-
riage on which weights are mount-
ed. In this way, an accelerating
winder will cause the Uhing Tension
Control carriage to move in upward
direction whereas slower winding
will cause the carriage to move
down.

Uhing Tension Control can be adjust-
ed using several pulleys and larger
weights while the sensor at the car-
riage provides additional informa-
tion for the drive motors and their
speed control. The tension of the
material has to be kept constant to
prevent flaws in the winding pat-
tern. Uhing Tension Control can be
used for round and flat material.

By adding sensors to the Uhing
Tension Control, it is possible to
adjust the tension force and capture
the material speed or to integrate a
length counter system (special
accessories).
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Le réglage de la force de traction
Uhing est un rouleau danseur dans
lequel la force de traction sur le
matériau a poser n'est pas générée
par le poids propre du matériau,
mais par une force externe agissant
sur le matériau.

En général, la bobine a enrouler est
entrainée par un moteur d'entraine-
ment a une vitesse prédéfinie déter-
minée par le type de matériau. Avec
le réglage de la force de traction
Uhing, la constance de la force de
traction est obtenue par un chariot
chargé avec des poids. Ainsi, une
accélération de  I'enrouleur
entrainera un mouvement vers le
haut du chariot du réglage de la
force de tension Uhing, tandis qu'un
rembobinage plus lent entrainera
un mouvement vers le bas du
chariot.

En utilisant plusieurs rouleaux et des
poids plus importants, le réglage de
la force de tension Uhing peut étre
ajusté et le capteur sur le chariot
fournit également les informations
sur les moteurs d'entrainement et le
réglage de leur vitesse. Le réglage de
la force de traction Uhing est adap-
tée aux matériaux ronds et plats.

Avec le réglage de la force de
traction Uhing, des capteurs
supplémentaires peuvent étre
utilisés en plus du réglage de la
force de traction.

Il est également possible d'enregistrer
la vitesse du matériau ou d'intégrer
un systeme de mesure de metres
(équipements spéciaux).

La regolazione della forza di trazione
Uhing e un impianto ballerino nel
quale laforza di trazione sul materiale
da spostare non avviene attraverso
la massa propria del materiale bensi
attraverso una forza esterna che
agisce sul materiale.

Generalmente, la bobina da avvol-
gere & azionata attraverso un
motore di azionamento con una
velocita predefinita, che viene
determinata in base al tipo di
materiale. Nella regolazione della
forza di trazione Uhing, la stabilita
della forza di trazione viene raggiunta
attraverso una slitta caricata con
pesi. In questo modo, un’acceler-
azione dell’avvolgitore conduce ad
un movimento ascendente della lista
della regolazione della forza di
trazione Uhing, mentre che un
avvolgimento piu lento conduce ad
un movimento discendente della
slitta.

Tramite I'utilizzo di piu rulli e
grandi pesi e possibile regolare la
regolazione della forza di trazione
Uhing e il sensore fornisce inoltre le
informazioni per i motori di aziona-
mento e per la relativa regolazione
del numero di giri. La regolazione
della forza di trazione Uhing e adatta
sia per materiali arrotondati sia
materiali piatti.

Per la regolazione della forza di
trazione Uhing, oltre alla regol-
azione della forza di trazione tramite
sensori addizionali puo anche essere
rilevata la velocita del materiale o
essere integrato un sistema di misur-
azione metrico (equipaggiamenti
speciali).
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Regulacion de fuerza de traccion
Uhing

Controlo da forca de tracao Uhing

Cuctema perynupoBKu
HaTA>xeHua Uhing

La regulacién de la fuerza de traccién
Uhing es un sistema bailarin en el
que la fuerza de traccién aplicada en
el material que se coloca no se ejerce
mediante el peso neto del material
sino mediante una fuerza externa
que actda sobre el material.

Por lo general, la bobina que se arrolla
es accionada por un motor de
impulsion a una velocidad
preestablecida definida por el tipo
de material. La requlacién de la
fuerza de traccién Uhing asegura
una fuerza de traccién constante
mediante un carro al que se le han
montado pesas. De esta manera,
una aceleraciéon del bobinador
mueve ascendentemente el carro de
la regulacion de la fuerza de
tracciéon Uhing, y, por el contrario,
un bobinado lento mueve el carro
de forma descendente.

Usando mas poleas y pesas mas
grandes se puede ajustar la regu-
lacién de la fuerza de traccién Uhing;
a su vez, el sensor en el carro trans-
mite informaciones adicionales para
los motores de impulsién y para el
control de sus velocidades. La regu-
lacion de la fuerza de traccion Uhing
se puede usar para material redondo
y plano.

Incluyendo mas sensores a la requ-
lacién de la fuerza de traccion Uhing
se puede no solo ajustar la fuerza de
traccion sino también recopilar la
velocidad del material o se puede
integrar un sistema contador de
longitud (accesorio especial).
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O controlo da for¢a de tragdo Uhing
consiste num sistema de rolos
dancarinos, na qual a forca de tracao
nao é exercida através da massa
prépria, mas através de uma for¢a
externa exercida sobre o material.

No geral, a bobina a processar é
acionada por um motor de aciona-
mento a uma velocidade predefinida,
definida pelo tipo de material. Com
o controlo da forca de tracao Uhing,
a constancia da tracdo é atingida por
corredicas com pesos. Assim, uma
aceleracao do enrolador resultard
num movimento ascendente da
corredica do controlo de tracao
Uhing, enquanto um movimento
mais lento resultard num movimento
descendente da corredica.

Através da utilizagdo de varios rolos
e maiores pesos, é possivel ajustar o
controlo daforca de tracdo Uhing e o
sensor na corredica fornece as
informagoes para os motores de
acionamento e para a respetiva
regulacdo das rotagoes. O controlo
daforca de tracdo Uhing é adequada
para material redondo e plano.

Com o controlo da for¢a de tracao
Uhing é possivel determinar o ajuste
da forca de tracdo e a velocidade do
material com sensores adicionais
ou integrar um sistema de medicao
(equipamentos especiais).

Perynuposka HaTAxeHuA Uhing
npencTasnAeT cobow
KOMMNEeHCaUMNOHHYIO CUCTeMY, B
KOTOPOM HaTAXeHWe maTtepuana,
noanexalyero HaMmoTKe,
06yCcrnoBneHo He COHCTBEHHOM
Maccon maTtepuana, a BHEWHeN
CUNON, OENCTBYIOLLEN Ha MaTepurarn.

KaTtywka, Ha KoTopyto
HamaTblBaeTcA marepuarn,
NpVBOAUTCA B ABWMXKEHMNE
NPVBOAOM C 3a[4aHHOW CKOPOCTLIO
B 3aBMCUMOCTM OT UCMOMNb3yeMOro
matepuana. Mpu perynupoBke
HaTAxeHnAa Uhing nocToAHHoe
HaTAXeHWe JoCTUraeTcA 3a cyet
Harpy3ku Ha KapeTky. Takum
06pasom, Npu YyCKOPEHUM
MexaHu3ma NepemMoTKN KapeTka
perynmpoBku HaTaxeHuA Uhing
nogHMMETCA BBEPX, B TO BpeMs
Kak npv 3amenneHnm KapeTtka
onyckaeTcA.

PerynupoBaTb HaTAXeHWe MOXHO
C MOMOLLbIO HECKOMbKUX PONNKOB
n 6onbliero Beca. JaTyunk Ha
KapeTke perucTpupyeTt AaHHble
NPUBOAHbIX ABUrarenen un
CcKopocTb. Perynuposka
HaTAxeHnA Uhing noaxoamT anA
KPYrioro v niockKoro marepuana.

Mpy pob6aBneHWn [aTyYMKoB B
CUCTEMY PErynnpoBKY HaTAXEHWA
Uhing MOXHO perynupoBartb
HaTAXEHWe, a TaKxe
perncTpupoBaTb CKOPOCTb
nepemeLleHnA Matepuana.
VimeeTcA BO3MOXHOCTb BCTPOUTb
CUCTEMY U3MEPEHMA ASIVHbI
matepuana (B KayecTse
OOMONHUTENBHOM ONnuun).
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GS
Guide System GS

Systeme de guidage GS

Sistema di guida GS

The Uhing® Guide System GS
transfers the movement of the
traverse to the guide roller and
the material to be wound.

It can be universally adapted to
the winding tasks using additional
modules.

Advantages

- Modular design for easy
adaption to the winding task

- Continuously adjustable

- High rigidity

- Adapter for assembly onto
Uhing® Rolling Ring Drives K,
RG15, RG20/22 and RG30

available

- Made entirely of stainless
steel

- Versatile attachment options
for guide rollers

- Suited for all traversing
systems
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Le systeme de guidage Uhing®
GS transmet le mouvement du
déplacement sur le rouleau de
guidage et le matériau a enrouler.
Il peut étre adapté a toute tache
d’enroulement par le biais de
modules additionnels.

Avantage

- Conception modulaire pour
une adaptation simple a I’en-
roulement requis

- Réglable en continu
- Rigidité élevée

- Adaptateur en option pour le
montage sur des boitiers
va-et-vient Uhing®KI, RG15,
RG20, RG22 et RG30

- Entiérement fabriqué en acier
inoxydable

- Possibilités de montage
variées pour les rouleaux de
guidage

- Convient a tous les systemes
de déplacement

Il sistema di guida Uhing® GS
trasmette il movimento di corsa
lineare sul rullo di guida e sul
materiale da avvolgere. Con
moduli aggiuntivi il sistema si puo
adattare a singoli compiti di
avvolgimento.

Vantaggio

- La struttura modulare permette
adattamenti semplici a vari
compiti di avvolgimento

- Regolazione in continuo

- Rigidita di avvolgimento

- Fornibile adattatore peril
montaggio su trasmissioni ad
anelli rotanti Uhing®KI, RG15,
RG20, RG22 e RG30

- Prodotto completamente in
acciaio inossidabile

- Varie possibilita di attacco peri
rulli di guida

- Adatto per tutti i sistemi di
traslazione
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Sistema guia GS

Sistema de guia GS

Cuctembl HanpaBnawwmx GS

El Sistema guia GS Uhing® trans-
mite el movimiento de carrera del
desplazamiento al rodillo guiay al
material de bobinado. Puede
universal a la tarea adaptarse de
forma universal la tarea de
bobinado con médulos adicionales.

Ventajas

- Estructura modular para una
sencilla adaptacion a la tarea
de bobinado

- Regulable sin escalones

- Rigido

- Se puede suministrar adap-
tador para el montaje en los
engranajes de anillos rodantes
Uhing®Kl, RG15, RG20, RG22
y RG30

- Fabricado completo de acero
inox.

- Multiples posibilidades de
montaje para rodillos guia

- Adecuado para todos los
sistemas de colocacion.
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O sistema de guia Uhing® GS
transmite o movimento de elevacao
para o rolo de guia e o material a
bobinar. Ele pode ser adaptado a
tarefa de bobinagem pretendida
através da utilizacao de modulos
adicionais.

Vantagens

- Design modular para uma
adaptacao facil a tarefa de
bobinagem

- Regulagem progressiva
- Altamente rigido

- Adaptador disponivel para
montagem as transmissoes
de anéis de rolamento Uhing®
KI, RG15, RG20, RG22 e
RG30

- Fabricado totalmente em
aco inox

- Multiplas possibilidades de
adaptacao para rolos de guia

- Adequado para todos os
sistemas de deslocamento

CucTtembl Hanpasnawowmx GS
Uhing® nepepatoT Bo3BpaTHo-
nocTynaTtenbHoe ABWXEeHne
TpaBepchl Ha BEAYLUUA PONUK U
HamaTbliBaeMbin matepuan. C
MOMOLLBIO AOMOMHUTENbHbIX
MOAyNen CUCTEMY MOXKHO
NpyBECTN B TO4HOE COOTBETCTBUE
nobbiM TPeboBaHMAM HAMOTKMW.

Mpeumywectso

- MopaynbHana KOHCTPYKLUMA Ans
yoobCcTBa agantaumun nog
TpeboBaHNA HAMOTKMU

- Becctynenyartoe
perynupoBsaHve

- OtcyTcTBME NEepekoca

- BeinyckatoTcA aganTepbl Anq
MOHTaXa Ha NpuBoabl C
BpaLLlaloLLMMCA KOMbLIOM
Uhing®
Kl, RG15, RG20, RG22 n RG30

- WcnonHeHne nonHocTbo 13
HepXxaBetoLLen cTanu

- PasHoo6pasHble BO3MOXHOCTMU
MOHTaXa BeayLUMX PONNKOB

- MpurogHbl ana nbbix cucTem
yKnagKm
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EL | UC

System EL and UC

Systéme a serrage

Sistema EL e UC

Uhing-czsy/lock®

Je

Fast action clamping system
easylock® (EL)

The Uhing-easylock® is fitted with
a clamping ring which is increa-
singly offset to the shaft with
which it engages in response to
axial forces, so creating an increa-
sing friction contact.

Area of application:

Packaging, static application, win-
ding, driven shafts, tensioning of
rolls

Shaft collar for smooth shafts|
tubes U-Clip (UC)

The U-Clip uses a clamping ring
offset to the shaft, thus providing
clamping forces.

Area of application:

- Positioning on rotating and non-
rotating shafts, e.g. wind-up
and pay-off

- Tube to shaft (or tube)
connection, e.g. tripods

- Fixing components on shafts,
e.g. dumb-bell weights

- Quick adjustment for material
quiding, e.g. packaging
machines
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Systeme a serrage rapide easy-
lock® (EL)

Le module de serrage Uhing-easy-
lock® est équipé d’un anneau de
serrage qui se bloque sur I'arbre
sous I'effet de forces axiales
(forces de serrage), créant avec
celle-ci un contact de friction.

Domaines d’application :
Emballage, applications statiques,
enroulage, arbres commandés,
serrage de rouleaux

Elément de serrage pour arbres
lisses[tubes U-Clip (UC)

L'U-clip utilise un disque de serrage
qui se bloque sur I’arbre, garan-
tissant des forces de rétention
élevées.

Domaines d’application:

- Positionnement sur arbres
verticaux et en rotation, par ex.
enroulement/déroulement

- Serrage de tubes sur des
arbres/tubes, par ex. supports

- fixation de composants sur
des arbres, par ex. disques
d’haltére

- Ajustement rapide de guides
matiéeres, par ex. machines
d’emballage

Sistema di serraggio rapido easy-
lock® (EL)

Nel modulo di serraggio easylock®
Uhing & compreso un anello di
bloccaggio, che sotto 'influsso di
forze assiali (forze di serraggio)
viene accoppiato dinamicamente
all’albero.

Campi di applicazione:
Imballaggi, applicazioni statiche,
avvolgimenti, alberi azionati,
fissaggio di rulli

Elemento di bloccaggio per albe-
ri[tubi lisci U-Clip (UC)

U-Clip agisce con un disco di
bloccaggio, che viene pressato
sull’albero, garantendo elevate
forze di coesione.

Campi di applicazione:

- Posizionamento su alberi
rotanti e fermi, p. es.
avvolgimento e svolgimento

- Bloccaggio di tubi su
alberi/tubi, p. es. stativi -
fissaggio di elementi
costruttivi su alberi, p. es.
dischi di manubrio

- Regolazione rapida delle guide
di materiali, p. es. macchine
imballatrici
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Sistema ELy UC

Sistema de EL e UC

Cuctema EL n UC

Uhing U-Clip

Clamping ring
Anneau 3

Anello di bloccaggio
Aro de sujecion

Anel de aperto
i 3a>KMMHOE KOnbLIO
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€ serrage

Sistema tensor rapido easylock®
(EL)

En el moédulo tensor de Uhing
easylock® se encuentra un aro de
sujecion que se cantea sobre el eje
por efecto de las fuerzas axiales
(fuerzas tensoras) y forma con éste
una unién por contacto directo de
arrastre por fuerza.

Areas de aplicacion:

Embalaje, aplicaciones estaticas,
bobinado, ejes accionados, sujecion
de rodillos

Elemento de sujecion para ejes
lisos[tubos U-Clip (UC)

U-Clip usa un disco de apriete que
se cantea en el eje y garantiza altas
fuerzas de sujecion.

Areas de aplicacion:

- Posicionamiento sobre ejes
detenidos y en rotacion, por
ej. bobinado [ desbobinado

- Sujecion de tubos en
ejes/tubos, por ej. tripodes -
fijacion de componentes en
ejes, por ej. pesas de disco

- Regulacion rapida de guias de
material, por ej. maquinas de
embalaje
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Sistema de bloqueamento rapi-
do easylock® (EL)

O modulo fixador do easylock® da
Uhing incorpora um anel de aper-
to que, devido as forcas axiais ou
tensoras atuantes, fixase firmemente
no eixo, criando um contacto
firme por friccdo.

Campos de aplicacao:
Embalagens, aplicacoes estdticas,
bobinanamento, eixos accionados,
fixacdo de rolos

Elemento de aperto
eixos|tubos lisos U-Clip (UC)
O U-Clip usa um disco de aperto
que engata firmemente no eixo,
de forma a garantir altas forcas de
fixacao.

para

Campos de aplicacao:

- Posicionar em eixo parados
ou rotativos, por ex., para
enrolar e desenrolar

- Conexdo de tubos em
eixo[tubos, por ex., tripés

- Fixacao de componentes no
eixo, por ex., pesos de halteres

- Ajustamento rapido da con-
ducdo de materiais, por ex.,
maquinas de embalar

Cucrtema 6bICTPOAEACTBYIOLUX
3akumoB easylock® (EL)

B saxvmHom mogyne Uhing easy-
lock® HaxoanTCcA 3aXKUMHOE
KOMbLIO, KOTOPOE MOA, BNAHNEM
OCEBbIX CUJT (32)XKUMHbIE YCUINUA)
CTOMOpUTCA Ha Bany u
obecrneymBaeT coeiIMHEHNE C
CVINOBbIM 3aMbIKaHEM.
O6nacTu NnpUMeHeHuA:
yNakoBKa, CTaTuyeckune
onepauun, HamoTKa, NPUBOAHbIE
Basibl, HATAXKEHVE BaslOB

3aXkKuMHOW 3anemeHT onA

rnagkux sanos / Tpy6 U-Clip (UC)

B ocHoBe koHcTpykummn U-Clip —

32XXKMMHOE KOfbLo, KOTOpoe

cTonopuTCA Ha Bany ansa
obecrneYvyeHna BbICOKOTO
32)KMMHOrO yCunma.

O6nacTu NnpMMeHeHuA:

- TNosnumoHupoBaHue Ha
HENoOABMXHBIX 1 BpaLlaroLmxca
Basiax, Hanp. HaMoTKa/ pa3MoTKa

- 3axwum Tpyb Ha Banax / Tpybax,
Hanp. WTaTuBbl - omKcaumns
feTanen Ha Banax, Hanp.
raHTenbHble rMpu

- BbicTpana peAaynmpoBka
HanpaBneHus nogaymn
maTepuanos, Hamp. B
YNaKOBOYHbIX MaLuMHaX
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EL | UC
Advantages EL and UC

Avantages EL et UC

Vantaggi di EL e UC

Uhing-czsylock®

Advantages Uhing-easylock®

- Shortest possible change-over
times

- Also suitable for static
applications

- Modular system ensures
simple adaptation to the task
in hand

- No tools required

- Single handed operation

- High tensioning forces on a
plain round shaft

- Also suitable for use with
driven shafts

- Simple transmission of braking

moments to the roll or spool:
emergency stop secure

- Compact, symmetrical design

- Maintenance free

- Resistant against vibration

Advantages U-Clip

- Usage on hardened and soft
surfaces

- Self locking

- One hand operation

- Symmetrical design

- High self locking force

- Corrosion protected

- Resistant against vibration
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Avantages Uhing-easylock®

Temps de remplacement
extrémement courts
Convient également pour les
applications statiques
Conception modulaire pour
une adaptation simple a la
tache de serrage

Pas d’outils requis
Manipulation d’une seule
main

Forces de serrage élevées sur
arbre lisse

Convient également pour les
arbres entrainés
Transmission simple de
couples de freinage sur le
rouleau/la bobine, arrét
d’urgence sécurisé

Forme symétrique compacte
Sans entretien

Résistant aux vibrations

Avantages U-Clip

Utilisable sur les surfaces
dures et souples

Autoserrant

Manipulation d’'une main
Design symétrique

Blocage automatique en
comparaison avec les éléments
a billes et a plans inclinés
Protégé contre la corrosion
Résistant aux vibrations

Vantaggi Uhing-easylock®

Tempi brevissimi di cambio
Anche per applicazioni statiche
A struttura modulare facilita
I’adattamento al compito di
serraggio

Non sono necessari utensili
Operazioni eseguibili con una
sola mano

Elevata forza di serraggio su
alberi lisci

Adatto anche per alberi
azionati

Trasmissione semplice delle
coppie frenanti su rulli/bobine,
pertanto sicurezza nell’arresto
di emergenza

Struttura compatta, con per-
fetta simmetria di rotazione
Non richiede manutenzione
Resistente alle vibrazioni

Vantaggi di U-Clip

Applicabile su superfici dure e
molli

Autobloccaggio

Operazioni esequibili con una
sola mano

Design simmetrico

Elevata forza di bloccaggio
automatico se paragonato a
elementi con sfere su piani
inclinati

Protezione anticorrosiva
Resistente alle vibrazioni




Ventajas de ELy UC

Vantagens do EL e UC

Mpeumywectsa EL n UC

UC20-UC35

UC8-UC16

Ventajas de Uhing-easylock®

Tiempos de cambio minimos
También para aplicaciones
estaticas

Por su estructura modular,
adaptacion sencilla a la tarea
de sujecion

No es necesaria ninguna her
ramienta

Manejo con una sola mano
Alta fuerza de sujecién en
ejes lisos

También adecuado para ejes
accionados

Transmision sencilla de los
pares de freno sobre
rodillo/bobina, con ello paro
de emergencia seguro
Forma compacta de rotacion
simétrica

Sin mantenimiento
Resistente a la vibracién

Ventajas de U-Clip

Utilizable sobre superficies
duras y blandas
Autosujecion

Manejo con una sola mano
Rotacién simétrica

Alta autosujecion en
comparacion con elementos
con bolas y planos inclinados
Proteccién anticorrosion
Resistente a la vibracion
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Vantagens do Uhing-easylock®

Tempo para troca reduzido
Também adequado para
aplicacoes estaticas
Adaptacao facil as mais
variadas aplicagbes devido a
construcao modular

Sem necessidade de
ferramentas

Comando com uma Gnica mao
Altas forcas de tensdao num
eixo liso

Adequado também para eixos
acionados

Transmissao facil de binarios
de travagem para o rolo/bobina,
proporcionado alta seguranca
no caso de parada de emer-
géncia

Design compacto e simétrico
Livre de manutencao

Livre de vibragoes

Vantagens do U-Clip

Para uso em superficies duras
e macias

Autobloqueador

Comando com uma Gnica mao
Design simétrico

Alta forca de auto-bloqueamento
em comparagao com
elementos com esferas e
planos inclinados

protegido contra a corrosao
livre de vibracoes

MpeumywectBa Uhing-easylock®

MuHumansHoe BpemMA 3ameHbl
Bo3MOXHOCTbL cTaTU4ecKoro
NpUMeHeHnA

MopynbHaa KOHCTpYKUMA
obecrne4vmBaeT NpocTyto
ajanTaumio K yCroBmuaAM 3axxmma
He TpebyeTca cneunanbHbin
WHCTPYMEHT

O6cnyxuBaHne 0gHON pyKour
Bbicokue ycunua 3axxuma Ha
rnagkom sany

B03MOXHOCTb NpUMEHeHnA Ha
BEOMbIX Banax

MpocTaa nepegaya TOPMO3HOrO
MOMEHTa Ha uunuHap /
KaTyLIKY, COOTBETCTBEHHO
HaOe>XXHbI aBapUHbIN
OCTaHOB

KomnakTHaAa ocecummeTpuyHasa
KOHCTpPYKLWMA

He HyxpaeTcAa B
Texobcny>XXusaHum
BubpocTonkocTb

Mpeumywectsa U-Clip

BO3MOXHOCTb NMpUMEHeHWA Ha
TBEpAbIX Y MArKMX NOBEPXHOCTAX
CaMo3aXXNMHOW MExaHn3M
O6cny>KuBaHve OQHOWN pyKou
OcecMmMMeTpUYHOCTb
Bbicokoe caMoTOpMOXeHMEe no
CPaBHEHWIO C 3/IEMEHTaMM C
LiapamMu 1 HaKkoHHbIMU
NAOCKOCTAMM

Koppo3roHHaA CTOMKOCTb
BubpocTonkocTb
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EL

How to use

Utilisation

Modo d’impiego

Suitable for a range of core diameters

Convient a différents diametres de rouleaux
Flessibilita di adattamento a vari diametri di rullo
Flexible para diferentes diametros de rodillo
Adequado para diferentes didmetros de rolos

[MbkaA aganTauma Noa pasnunyHbie AvameTpbl Bana

Flexible clamping width
Largeur de serrage variable
Apertura flessibile
Ancho de sujecién flexible
Largura de fixacao flexivel
MbKas LWrpunHa 3axKnva

—

F

ixed pintle Interchangeable pintle point
Cone fixe Modele de cone, interchangeable
Cono fisso Tipo di cono, scambiabile
Cono fijo Modelo de cono, intercambiable
Cone fixo Cone intercambiavel
XKecTko CMEeHHbI KOHYC

PUKCUPOBaHHbIN

Tensioning unit
Module de serrage
Modulo di serraggio
Moédulo tensor
Moddulo de fixacao
3aXXUMHOM Moay b

~_

KOHYC
Clamping pintle - Céne de serrage
Cono di serraggio - Cono tensor - Cone de fixagdo
3a>XMMHOW KOHYC CMEHHbI KOHYC
ELII ELI ELII
Tensioning Serrage Serraggio
Turn the tensioning wheel for- Tourner la roue de serrage de 2-3  Girate di 2-3 giri in avanti la ruota di
wards by approx. 2 to 3 rotations.  tours en avant. serraggio.
Press locking ring and tensioning Ecarter I'anneau de blocage et la Premendo distaccate [|’uno

wheel apart before sliding onto
shaft (see sketch page 23). Push
the clamping pintle up against the
roll. Set the desired tension by
turning the tensioning wheel.

Releasing

Reduce the clamping pressure by
turning the tensioning wheel in
the opposite direction.

Press locking ring and tensioning
wheel apart and pull the clamping
pintle off the shaft.
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roue de serrage avant de faire
glisser sur I’arbre (voir croquis
page 23). Pousser le cone de
serrage contre le rouleau.

Régler la tension voulue en tour-
nant la roue de serrage.

Desserrage

Réduire la force de serrage en
tournant la roue de serrage dans
I’autre direction.

Ecarter I'anneau de blocage et la
roue de serrage et retirer le cone
de serrage de I’arbre.

dall’altro I'anello di serraggio e la
ruota di serraggio (vedasi schizzo
pagina 23) prima di spingerli
sull’albero. Spingete il cono di
serraggio contro il rullo.
Generate la forza di serraggio
desiderata girando la ruota di
serraggio.

Distacco

Girate in senso inverso la ruota di
serraggio per ridurre la forza di
serraggio.

Premendo distaccate [I'uno
dall’altro I'anello di serraggio e la
ruota di serraggio per staccare il
cono di serraggio dall’albero.
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Utilizacion

Utilizacao

WHCTPYKLUMM NO NPUMEHEHUI0

£

Locking ring
Anneau de
blocage
Anello di
serraggio

Tensioning wheel
Roue de serrage
Ruota di serraggio
Rueda de sujecion
Roda tensora
3aXXnmHoe Koneco

Anillo de
Bloqueo

Anel de
Bloqueamento
CTtonopHoe
KonbLo

Releasing - Desserrage -

—
)

™S
e

Soltar-Soltar - Pasxatb

Distacco !
Lock on - Serrage - i>i Sujetar - Fixar -
Serraggio i 3axatb
ELII ELII ELIII
Sujetar Fixar 3axatue
Girar previamente la rueda de Avancar a roda tensora 2-3 lMoBepHYTb 3a>XNMHOE Koneco
sujecion 2-3 vueltas. voltas. Brnepea Ha 2-3 obopoTa.

Antes de desplazar en el eje, separe
el anillo de bloqueo de la rueda de
sujecion (ver esquema pagina 23).
Desplazar el cono tensor contra el
rodillo.

Crear la fuerza tensora deseada
por giro de la rueda de sujecion.

Soltar

Al desenroscar la rueda de sujecion
reducir la fuerza de sujecion.
Separar el anillo de bloqueo y la
rueda de sujecion y sacar el cono
tensor del eje.
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Antes de introduzir no eixo, alargar
o anel de bloqueio e a roda tensora
(ver figura, paginio 23). Empurrar
o cone de fixacdo contra o rolo.

Gerar a forca de aperto pretendida
rodando a roda tensora.

Soltar

Reduzir a forca de aperto movendo
aroda tensora no sentido inverso.
Alargar o anel de bloqueio e aroda
tensora e tirar o cone de fixacdo do
eixo.

Mepen Hacankon Ha Ban pas3BecTu
CTOMOPHOE KOJbLIO U 3aKUMHOE
KOMeco (CM. PUCYHOK , 6ok 23).
MpuaBMHYTL 32>KMMHOIN KOHYC K
BanuKy go ynopa. ObecneunTb
Tpebyemoe ycunune 3axuma
NMOBOPOTOM 3aXXMMHOIo Koneca.

Pa3)xaTtue

VYMEHbLWNTb yCUnne 3axkuma
NMOBOPOTOM 3a>XXMMHOTIO Koseca B
obpaTHyto cTopoHy. PassecTu
CTOMOPHOE KOJbLO U 32)XKUMHOE
KONECO, CHATb 3a>XKMMHOW KOHYC C
Bana.
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ucC
How to use

Utilisation

Modo d’impiego

clamping ring

uc8-16

N

UC20-35

Klemmscheibe Entriegelung
release

Use

1.) Locking: place thumb and index
finger into the recessed grips and
push the clamping ring simultane-
ous down. Then simply slide the U-
Clip on against the component to be
fixed and release the grip.

2.) Releasing:

UC8-16: place thumb and index
finger into the recessed grips and
push the clamping ring simultane-
ously (towards the shaft end).

The the U-Clip can be pulled off easily
without any resistance.

UC20-35: press on release button
and pull the U-Clip towards the user

Shaft
Tolerance of diameter: h6 - h9

Elasto-Ring

The Elasto-Ring is placed onto the
recess of the U-Clip and allows the
length compensation of the product
to be fixed by the U-Clip.

Holding force

Specification refer to the usage of
surface hardened shafts with a
hardness of min. 50 HRC. In case of
unhardened shafts clamping force
should be reduced by 20 % to
prevent damage of the shafts.
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Commande

1.) Serrage: a I'aide du pouce et de
I'index, saisir les deux poignées
encastrées latérales et abaisser
simultanément le disque de serrage
dans ces dernieres, puis pousser
I'U-Clip sur I’arbre contre le
composant a fixer et relacher

2.) Desserrage:

UC8-16: a I'aide du pouce et de
I’index, saisir les deux poignées
encastrées latérales et abaisser
simultanément le disque de serrage
dans ces dernieres, (en direction de
I’ex-trémité de I'arbre), I'U-Clip peut
étre retiré facilement et sans bruits
de frottement de I'arbre.

UC20-35 : en exercant une pression
latérale, tirer sur le déverrouillage de
I’arbre

Arbres
Tolérance de diamétre: h6 - h9

Elasto-Ring

L’Elasto-Ring est posé sur la saillie de
I’'U-Clip et compense une dilatation
du produit a serrer dans la direction
de I'arbre.

Force de rétention

Les spécifications s’appliquent a
I'utilisation d’arbres présentant une
dureté de surface minimale de 50
HRC. En cas d’arbres non trempés, il
est recommandé de réduire la force
de rétention d’environ 20% pour
éviter de détériorer la surface de
I’arbre.

Utilizzo

1.) Bloccare: con pollice e indice
afferrare entrambe le cavita di presa
laterali e premere contemporanea-
mente la rondella difissaggio, quindi
spingere la clip a U sull’albero contro
il componente da fissare e rilasciare.

2.) Allentare:

UC8-16: con pollice e indice afferrare
entrambe le cavita di presa laterali e
premere contemporaneamente la
rondella di fissaggio (in direzione
estremita albero); la clip a U puo
essere quindi estratta dall’albero
facilmente e senza rumori di raschia-
mento.

UC20-35: esercitando una pressione
laterale sullo sbloccaggio, rimuoverla
dall’albero

Alberi
Tolleranza di diametro: h6 - h9

Elasto-Ring

L’Elasto-Ring viene appoggiato sulla
protrusione della clip a U e compensa
un’espansione del prodotto da
bloccare in direzione dell’albero.

Forza di coesione

| dati si riferiscono all’impiego di
alberi di durezza superficiale non
inferiore a 50 HRC. Quando si
impiegano alberi non temprati,
bisogna scegliere forze di coesione
inferiori del circa 20%, al fine di
evitare danneggiamenti alla super-
ficie dell’albero.
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Utilizacién

Utilizacao

MHCTpYKLUMKM NO NpUMEHEHUIo

uc8 -ucie

Elasto-Ring

Manejo

1.) Sujetar: Colocar el dedo pulgary
el indice en las dos cavidades de
empunadura laterales y al mismo
tiempo en cada una de ellas presionar
hacia abajo el disco de apriete;
luego, en el eje empujar el U-Clip
contra el componente que se va a
asegurar, y soltar.

2.) Soltar:

UC8-16: Colocar el dedo pulgary el
indice en las dos cavidades de
empunadura laterales y al mismo
tiempo en cada una de ellas presionar
hacia abajo el disco de apriete (hacia
el extremo del eje); de esta manera
se puede retirar el U-Clip facilmente
del eje sin hacer ruidos.

UC20-35: Separarlo del eje haciendo
presion lateral sobre el desbloqueo.

Ejes
Toleancia de didmetro: h6 - h9

Elasto-Ring

El Elasto-Ring se coloca en la cavidad
del U-Clipy compensa -en la direccion
del eje- la dilatacién del producto que
se va a sujetar.

Fuerza de sujecion

Los datos se refieren al uso de ejes
con una dureza de superficie de min.
50 HCR. Al usar ejes no endurecidos
deberd seleccionarse la fuerza de
sujecion aprox. un 20% inferior para
evitar danos en la superficie del eje.
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Operacao

1.) Fixar: com o polegar e o dedo
indicador, introduzir a m3o nas duas
cavidades laterais e em ambas
simultaneamente pressionar para
baixo a anilha de aperto, depois
deslocar o clipe em U para o veio
contra o componente a proteger e
soltar

2.) Soltar:

UC8-16: com o polegar e o dedo
indicador, introduzir a m3o nas duas
cavidades laterais e em ambas
simultaneamente pressionar para
baixo a anilha de aperto (no sentido
da extremidade do veio), depois é
possivel puxar o clipe em U
ligeiramente e sem ruidos de
raspagem para fora do veio.
UC20-35: retirar do veio, pressio-
nando lateralmente sobre o bloqueio.

Eixos
Tolerdncia do didametro: h6 - h9

Elasto-Ring

O Elasto-Ring é colocado sobre o
relevo do clipe em U e compensa
uma expansao do produto a apertar
no sentido do veio.

Forca de aperto

Os dados referem-se a utilizacdo de
eixos com uma témpera superficial
minima de 50 HRC. No caso de
utilizacdo de eixos nao temperados,
deve seleccionar-se forgas de aperto
aprox. 20% inferiores a indicada, de
forma a evitar danos na superficie do
eixo.

O6cnyxusaHue

1.) YcTaHoBUTB: B3ATLCA HOMbLIMM
1 yKasaTenbHbIM nanbuamu 3a
06a 60KOoBbIX yriybneHna n
OJHOBPEMEHHO HaxaTb B 060MX
Ha 3aXMMHbIEe KOMbLa; 3aTem
HaaBuHyTb 3a>xkum U-Clip no Bany
K AeTanu, KOTopyro Heobxoaumo
3admkeunpoBsarb, Nocne 4ero
OTMYCTUTb 3aXXUM.

2.) OTnycTnTh:

UC8-16: B3ATbCA BOMbLUNM U
yKasaTenbHblM nanbuamm 3a oba
60KOBBbIX YriybneHuAa n
OJHOBPEMEHHO HaxkaTb B 060MX
Ha 3aXMMHble KonbLa (B
HanpasneHnM KoHua Bana); nocne
atoro 3axum U-Clip nerko n 6e3
CKpuna CTArMBaeTcA C Bana.
UC20-35: cTAHyTb C Bana,
Ha>kumas Ha 60KoBoW donkcaTop.

Banbi
Jonyck anameTtpa: hé - h9

Elasto-Ring

Konbuo Elasto-Ring
yCTaHaBNMBAETCA B BblEMKe
3axunma U-Clip n komneHcupyeT
pacTAXesaxnmaemoro n3genva B
HanpasneHuv Bana.

Ycunue 3axkuma

YKasaHHble 3Ha4YeHnA
COOTBETCTBYIOT BasiaM ¢
NOBEPXHOCTHOW TBEPAOCTHIO MUH.
50 HRC. lNpwn ncnonb3osaHuu
He3akalieHHbIX BanoB crnegyet
BbIOMpaThb ycunue 3axuma npum.
Ha 20% Hwke anA
npeaoTBpalleHVA NoBpeXX4eHUsA
NOBEPXHOCTU Bana.
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Timing Belt Drive AZ

Entrainement de courroie
crantée AZ

Azionamento cinghia dentata AZ

AZ1040

Features

The basis of the Uhing Z -Drive is a
bending and torsion resistant rigid
aluminium profile.

A number of T-slots in the carrier
section offer variable extension
possibilities and simplify assem-
bly. Slide connection blocks can be
easily inserted. The transmission
of power from the drive belt to the
load carrier is via belt fastener
fitted to the carrier.
Uhing-Z-Drives are characterized
by the use of high grade materials
including corrosion resistant
hardened guide rails and robust
timing belts which retain their
shape.

They are precise, positionally
exact, reach high acceleration
rates and speeds and are built for
long life.

Application area:
- Drive technologies

Your benefit

- Easy to fit

- Precise guiding

- High linear speeds and
rates of acceleration

- Comprehensive range of
types and accessories

AZ1040 with motor

- three different motor positions
available

- delivery complete with motor
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Caractéristiques

La base des entrainements Z
Uhing repose sur des profils en
aluminium résistants a la flexion
et a la torsion. Plusieurs rainures
en T intégrées dans le profil du
support offrent des possibilités de
montage diverses et facilitent le
montage.

Des galets de coulisses peuvent
étre insérés sans problemes.

La transmission de forces de la
courroie d’entrainement sur le
chariot de charge prend en charge
la serrure de courroie fixée sur le
chariot de charge. Les entraine-
ments de la courroie crantée se
caractérisent par l'utilisation d’un
matériau a haute teneur tels que
des rails de guidage durcis résist-
ants a la corrosion et des courroies
crantées robustes a forme trés
stable. Ils sont exacts, leur
positionnement est précis, ils
atteignent des valeurs d’accélér-
ation et des vitesses élevées ainsi
qu’une durée de vie élevée.

Domaine d’utilisation

- Technique d’entrainement
générale

Vos avantages en un coup d’ceil

- Montage sans probleme

- Guidage précis

- Vitesse de déplacement
élevée et accélérations

- Programme de type varié et
accessoires

AZ1040 avec moteur

- Trois positions de moteur
différentes sont disponibles

- Livraison compléte avec moteur

Caratteristiche

La base delle trasmissioni a Z
Uhing e costituita da profilati in
alluminio resistenti al piegamento
e alla torsione. Diverse scanalature
a T integrate nel profilato portante
consentono diverse possibilita
di applicazione e facilitano il
montaggio.

| corsoi possono essere inseriti
senza problemi.

La trasmissione della forza dalla
cinghia dentata alla slitta di carico
é affidata alla graffa di giunzione
della cinghia fissata alla slitta. Gli
azionamenti cinghia dentata
Uhing si contraddistinguono per
’impiego di materiale di elevata
qualita quali guide temprate
resistenti alla corrosione e cinghie
dentate robuste di forma stabile.
Sono precisi, con un posiziona-
mento perfetto, raggiungono
valori elevati di accelerazione e
velocita e si caratterizzano per una
lunga durata.

Ambito d’impiego
- Tecnica di trasmissione generale

I vostri vantaggi

- Montaggio senza problemi

- Guida precisa

- Velocita di traslazione e
accelerazioni rapide

- Ampia gamma di tipi e
accessori

AZ1040 con motore

- Sono possibili tre differenti
posizioni di montaggio del motore

- Fornitura completa con motore
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Accionamiento de correa dentada
AZ

Accionamento da correia dentada
AZ

MpuBoa 3ybyatbim pemHem AZ

1/2 vHTepBan 6e3onacHocTn

LGes

1/2 safety allowance

Distance de tolérance 1/2

Seguridad media

|
i 1/2 scarto di sicurezza
i 1/2 sequranga

1/2 nHTepBan 6e3onacHoOCTu \

E dframe‘ I Carrier Stroke ‘ ‘ End frax'n
Travers detete‘ ‘ Chariot Course + Traversg de téte
Terminale p Slitta Corsa \ ‘ Termingale
Pieza deéextremo‘ ‘ Portador | Carrera T ‘ Pieza de extremo
abecote! . patim | Elevacao ‘ I Cabecote
KOHLleBa CeKLlVIH‘ kapeTka ‘ AnvHa xopa ‘ KoHuesanA cekumA
|
o
Max. travel |

' I
1/2 safety allowance !
Distance de tolérance 1/24'}—‘ e

1/2 scarto di sicurezza
Seqguridad media
1/2 seqguranca

Chemin de déplacement maxi
Percorso max.

Recorrido maximo

Percurso de deslocacao max.

Makc. AnvHa nepemeLleHna

AZ2004

Caracteristicas

La base de los Uhing-Z-Drives son los
perfiles de aluminio rigidos resistentes
al dobladoy a la torsion. Varias ranuras
T integradas en el perfil portador
ofrecen diversas posibilidades de
extension y facil montaje.

Bloques deslizantes de conexién se
pueden insertar sin ningtn problema.

La transmision de fuerza de la correa
dentada alos portadores de carga es
asumida por el cierre de correa con
pasador sujetado en el portador de
carga. Los accionamientos de correa
dentada Uhing se caracterizan por
tener materiales de alta calidad
como por ejemplo los rieles guia
templados y resistentes a la corro-
sion, y las robustas correas dentadas
de forma invariable.

Son precisos, de exacto posicion-
amiento, alcanzan altos niveles de
aceleraciéon y altas velocidades,
tienen un largo tiempo de vida.

Area de aplicacion

- Técnica de accionamiento
general

Sus ventajas

- Facil montaje

- Guia precisa

- Alta velocidad de
desplazamiento y aceleracion

- Amplio programa de tipos
y accesorios

AZ1040 con motor

- Existen tres diferentes posiciones
para montar el motor

- El motor esta incluido en el
suministro
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Caracteristicas

Abase dos Uhing-Z-Drives sdo perfis
de aluminio com resisténcia a
tor¢do. Varias ranhuras em
T integradas no perfil de suporte
oferecem possibilidades  de
montagem varidveis e facilitam a
montagem.

Os patins de corredica podem ser
inseridos sem qualquer problema.
A transmissdo de for¢a da correia
dentada para o patim de carga é
assumida pelo fecho de correia fixado
no patim de carga.

Os accionamentos de correia dentada
Uhing distinguem-se pela utilizacao
de material de elevada qualidade
como calhas guia endurecidas e
resistentes a corrosao e correias
dentadas estaveis na forma e
robustas. S3o precisos, exactos na
posicao, alcancam elevados valores
de aceleracdo e velocidades, assim
como uma longa vida atil.

Area de utilizacio
- Técnica de accionamento geral

As suas vantagens

- Montagem sem qualquer
problema

- Conducao precisa

- Elevada velocidade de
deslocacdo e aceleragoes

- Programa de tipo e acessorios
abrangentes

AZ1040 com motor

- Trés posicdes de montagem do
motor disponiveis

- Fornecimento completo com
motor

OcobeHHOCTHU

OcHoBa npueogoB Uhing-Z-Drive -
aNtOMUHUEBBIN NPOUIb, XXECTKUN
Ha n3rmMb n KpydeHue. Hanuuve
HECKOmNMbKMX T-06pa3HbiX nas3oB
Hecywem npodune mno3BOMAAIOT
BapbupoBaThb BO3MOXHOCTU
YCTaHOBKM 1 06neryaroT MOHTax.
BcTaBuThb KynncHble KaMHU MOXXHO
6e3 npobnem.

Mepepaya ycunua oT 3ybyatoro
peEMHA Ha Tpy30BYlO KapeTKy
BOCMPWHUMAETCA 3aMKOM PEMHA,
KOTOpPbIA 3aKpErnseH Ha rpy30BON
kapeTke. [lpuBogbl 3yb4yaTbim
pemHeMm Uhing oTnnyalTcA
NCMONb30BaHUEM BbICOKOKa-
YEeCTBEHHOMO Martepuana, a Takxke
KOPPO3MOHHOCTOMKNMUN  3aKasneH-
HbIMW HaNPaBNAOLLMMU 1 MPOYHBIMK,
coxpaHAlwWwmMm dopmy  3ybyaTtbimm
peMHAMN. OHM TOYHbI, 6€30LWMO0YHbI
B MO3VUMOHWPOBAHWN W CRyxaT
[LOMnro.

O6nacTb NpMMeHeHUsA

- [MpuBogHaA TexHuka obLiero
Ha3HayeHuA

Bawwu npeumyuiectBa

- MoHTax 6e3 npobnem

- To4yHOCTb ynpaBneHunsa

- BbICOKMe 3HAYEHMA CKOPOCTM
N yCKOpeHUsa

- Lnpokunin accopTMMEHT TUMOB
M NPUHAONEXHOCTEN

AZ1040 c aneKkTpoasuratenem

- BO3MOXHbI TpY pasnunyHbIX
MOHTaXXHbIX MOMTOXEHUA
anekTpoasurarena

- lMocTaBKa B KOMMMEKTE C
aneKTpoasuraTenem

01 multilingual
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The addresses of our agencies are available in the internet:
Les adresses de nos agences sont disponibles sur Internet :

Gli indirizzi delle nostre rappresentanze specializzate sono
riportati sul nostro sito:

Las direcciones de nuestras representaciones especializadas
estan disponibles en internet:

Os enderecos das agéncias internacionais podem ser
consultados na Internet:

Appec npeactaButenbcTBa B Ballen CTpaHe npuseneH
Ha caunTe:

www.uhing.com

Joachim Uhing GmbH & Co. KG 7
Konrad-Zuse-Ring 20

24220 Flintbek, Germany
Telefon +49 (0) 4347 -906-0
Telefax  +49 (0) 4347 - 906-40
e-mail:  sales@uhing.com
Internet: www.uhing.com
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